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P4 Multispectral

The P4 Multispectral is a high-precision drone capable of multispectral imaging functions. The imaging
system contains six cameras with 1/2.9-inch CMOS sensors, including an RGB camera and a multispectral
camera array containing five cameras, all at 2MP with global shutter, on a 3-axis stabilized gimbal.
The spectral sunlight sensor on top of the aircraft detects the solar irradiance in real-time for image
compensation, maximizing the accuracy of collected multispectral data. Image data can be used to generate
multispectral maps for plant and soil status analysis. The aircraft has a built-in DJI™ Onboard D-RTK™,
which provides precision data for centimeter-level positioning accuracy*. Multi-directional obstacle sensing is

enabled by forward, rear, and downward vision and infrared sensors*.

-

. Gimbal Cameras
(with six cameras corresponding to the
wave bands below)
a. Red Edge (RE) b. Near-Infrared (NIR)
c. Green (G) d. Visible Light (RGB)
e. Red (R) f. Blue (B)

. Downward Vision System

Micro USB Port

Camera/Linking Status Indicator and
Link Button

Camera microSD Card Slot
Forward Vision System
Infrared Sensing System

> wn

N o

* This should be used with Network RTK service, a DJI D-RTK 2 High Precision GNSS Mobile Station (purchased additionally)
or post-processed kinematic (PPK) data (recommended when RTK signal is weak during operation).
The Vision and Infrared Sensing Systems are affected by surrounding conditions. Read the User Manual to learn more.

2

8. Front LEDs

9. Motors

10. Propellers

11. Aircraft Status Indicators
12. OCUSYNC™ Antennas
13. Onboard D-RTK Antenna
14. Spectral Sunlight Sensor
15. Rear Vision System

16. Intelligent Flight Battery
17. Power Button

18. Battery Level Indicators
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Remote Controller

The remote controller features DJI’s long-range transmission technology OcuSync that is capable of
controlling the aircraft and the gimbal cameras at a maximum transmission range of 4.3 mi (7 km)*.
Connect an iPad to the remote controller via the USB port to use the DJI GS Pro app to plan and perform
missions. Export the captured images for analysis and create multispectral maps. The remote controller has
a rechargeable LiPo battery with a maximum battery life of approximately 6 hours*.

.

. Power Button 11. Gimbal Dial

2. Return to Home (RTH) 12. Reserved Dial
Button 13. Video Recording Button
3. Control Sticks 14. Flight Mode Switch
4. Status LED 15. Shutter Button*
5. Battery Level LEDs 16. Reserved Blank Button
6. Power Port 17. C1 and C2 Buttons
7. Mobile Device Holder (customizable)
8. Small Device 18. USB Port (for mobile

Positioning Tabs
(for mobile phones)

9. Antennas
10. Handle Bar

device connection)
19. Micro USB Port

The figure below shows the function that each control stick movement performs, using Mode 2 as an
example. The left stick controls the aircraft’s altitude and heading, while the right stick controls its forward,
backward, left and right movements. The gimbal dial controls the camera’s tilt.

Right Stick Forward Gimbal Dial

i
g )
® A

Backward

Left Stick
Up

>
@Z
A4 3

@ Q Zh ) o) < Zh » Vi

* The remote controller is able to reach its maximum transmission distance (FCC/NCC) in a wide open area with no
Electro-Magnetic Interference, and at an altitude of about 400 ft (120 m).
The maximum runtime is tested under laboratory environment, only for your reference.
Pictures will only be taken when the shutter button is fully pressed.
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Using the P4 Multispectral

1. Downloading the DJI GS Pro App

The latest version of DJI GS Pro is required when using with
the P4 Multispectral. Search for DJI GS Pro* in App Store or
scan the QR code to download the app on your iPad.

DJI GS Pro

'gﬂ' When using your P4 Multispectral for the first time, activate it using DJI GS Pro. Ensure that
|nt;m9t your iPad has access to the internet.

* Visit the official DJI website for more information about DJI GS Pro. https://www.dji.com/ground-station-pro

2. Checking Battery Levels

Low &———— High Low &——————— High

V- 0 040:@

¥

0 0:0:0

Press once to check the battery level. Press once, then again and hold to turn on/off.

3. Charging the Batteries

Power Outlet
100 - 240 V

-

& - Fully charge the batteries before using for the first time.
- Ensure to connect the Intelligent Flight Batteries to the charging hub as shown in the figure above.
- Ensure that the Mode Switch of the Intelligent Flight Battery charging hub is set to the Charging Mode position.


https://manualsee.com/blog/GOvJbUUco.html

4. Preparing the Remote Controller

Strong

Unfolding the
Remote Controller

! Try to keep the aircraft inside the optimal
transmission zone. If the signal is weak, adjust
i the antennas or fly the aircraft closer.

Optimal Transmission Zone

5. Preparing for Takeoff

Press the propeller down onto
the mounting plate and rotate in
the lock direction ) until secure.

Black propeller rings Silver propeller rings
go on motors with go on motors without

black dots. black dots.

- Check that the propellers are
secure before each flight.

DJI GS Pro

Remove the gimbal clamp from Power on the remote controller Launch the app.
the camera. and the aircraft.
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6. Flight

For a safe take-off, make sure that the Aircraft Status Indicators blink green slowly (using RTK* or GNSS
for positioning).

Takeoff

Landing

Left stick down slowly

N
% until you touch the
ground

—
Combination Stick Command to Left stick (in Mode 2) Hold for three seconds
to stop the motors
start/stop the motors up slowly to take off

+ Spinning propellers can be dangerous. Stay away from spinning propellers and motors. DO NOT start the
motors in confined spaces or when there are people nearby.
- Always keep your hands on the remote controller when the motors are spinning.
« Stopping motors mid-flight: Perform the CSC to stop the motors. This function can be enabled in DJI GS
Pro. Only stop motors mid-flight in emergency situations when doing so can reduce the risk of damage or
injury.
* RTK positioning is recommended. Go to Mission View in DJI GS Pro, tap the icon <. or RTK on top of the screen to

go to the RTK settings menu, and then select D-RTK 2 or Network RTK Account as the RTK data source. Enable the
aircraft RTK at the bottom of the menu. Otherwise, the aircraft cannot use the RTK data.

7. Starting Operations

The following example includes instructions for 3D Map Area missions using DJI GS Pro.

e (= &[] (4]

Create a 3D Map Configure mission Tap camera preview to enter Perform the Export the Generate a map.
Area mission parameters. Camera View to configure mission. pictures.
camera settings*.

* When multispectral camera has been selected in Camera View, this mission will not include RGB photos.

Specifications
o Aircraft
Takeoff Weight 1487 g
Diagonal Distance (Propellers Excluded) 350 mm
Max Service Ceiling Above Sea Level 19685 ft (6000 m)
Max Ascent Speed 6 m/s (automatic flight); 5 m/s (manual control)
Max Descent Speed 3m/s o
Max Speed 31 mph (50 kph) (P-mode); 36 mph (58 kph) (A-mode) ;
Max Flight Time Approx. 27 minutes i
Operating Temperature 0° to 40° C (32° to 104° F) R Y
Operating Frequency 2.4000 GHz to 2.4835 GHz (Europe, Japan, Korea) 1y 0@
5.725 GHz to 5.850 GHz (Other countries/regions)'”! ’ \“/
Transmission Power (EIRP) 2.4 GHz: < 20 dBm (CE / MIC / KCC)
5.8 GHz: < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)
Hover Accuracy Range RTK enabled and functioning properly:
Vertical: 0.1 m; Horizontal: 0.1 m
RTK disabled:

Vertical: 0.1 m (with vision positioning); +0.5 m (with GNSS positioning)
Horizontal: £0.3 m (with vision positioning); 1.5 m (with GNSS positioning)

Image Position Compensation The relative positions of the centers of the six cameras’ CMOS and the phase center of the
onboard D-RTK antenna have been calibrated and are recorded in the EXIF data of each image.

e GNSS
Single-Frequency High-Sensitivity GNSS  GPS + BeiDou + Galileo® (Asia); GPS + GLONASS + Galileo™ (other regions)
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Multi-Frequency Multi-System High-
Precision RTK GNSS

e Mapping Functions
Ground Sample Distance (GSD)
Rate of Data Collection

© Gimbal
Controllable Range
e Vision System
Velocity Range
Altitude Range
Operating Range
Obstacle Sensory Range
Operating Environment
e Camera
Sensors

Filters

Lenses

RGB Sensor ISO Range
Monochrome Sensor Gain
Electronic Global Shutter
Max Image Size

Photo Format
Supported File Systems
Supported SD Cards

Operating Temperature

Remote Controller
Operating Frequency

Transmission Power (EIRP)
Max Transmission Distance

Built-in Battery

Operating Current / Voltage
Mobile Device Holder
Operating Temperature

e Intelligent Flight Battery (PH4-5870mAh-15.2V)

Capacity

Voltage

Battery Type

Energy

Net Weight

Operating Temperature
Charging Temperature
Max Charging Power

Frequency Used

GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L.2; BeiDou: B1/B2; Galileo®: E1/E5

First-Fixed Time: < 50 s

Positioning Accuracy: Vertical 1.5 cm + 1 ppm (RMS); Horizontal 1 cm + 1 ppm (RMS).
1 ppm indicates error with a 1 mm increase over 1 km of movement.

Velocity Accuracy: 0.03 m/s

(H/18.9) cm/pixel, H indicates the aircraft altitude relative to the area mapped (unit: m)

Max operating area of approx. 0.63 km? for a single flight at an altitude of 180 m, i.e., GSD is
approx. 9.52 cm/pixel, with a forward overlap rate of 80% and a side overlap ratio of 60%, during
a flight that drains the battery from 100% to 30%.

Pitch: -90° to +30°

< 31 mph (50 kph) at 6.6 ft (2 m) above ground with adequate lighting
0-331t(0-10m)

0-331t(0-10m)

2-98 (0.7 - 30 m)

Surfaces with clear patterns and adequate lighting (> 15 lux)

Six 1/2.9" CMOS, including one RGB sensor for visible light imaging and five monochrome sensors for
multispectral imaging.
Each Sensor: Effective pixels 2.08 MP (2.12 MP in total)

Blue (B): 450 nm + 16 nm; Green (G): 560 nm + 16 nm; Red (R): 650 nm + 16 nm;
Red edge (RE): 730 nm + 16 nm; Near-infrared (NIR): 840 nm + 26 nm

FOV (Field of View): 62.7°
Focal Length: 5.74 mm (35 mm format equivalent: 40 mm), autofocus set at o
Aperture: /2.2

200 - 800

1-8x

1/100 - 1/20000 s (visible light imaging); 1/100 - 1/10000 s (multispectral imaging)
1600x 1300 (4:3.25)

JPEG (visible light imaging) + TIFF (multispectral imaging)

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

microSD with a minimum write speed of 15 MB/s. Max Capacity: 128 GB. Class 10 or UHS-| rating
required

0° t0 40° C (32° to 104° F)

2.4000 GHz to 2.4835 GHz (Europe, Japan, Korea)
5.725 GHz to 5.850 GHz (Other countries/regions)'”!

2.4 GHz: < 20 dBm (CE / MIC / KCC)
5.8 GHz: < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)

FCC /NCC: 4.3 mi (7 km); CE / MIC / KCC / SRRC: 3.1 mi (5 km)
(Unobstructed, free of interference)

6000 mAh LiPo 2S
12A@7.4V

Tablets and smartphones
0° to 40° C (32° to 104° F)

5870 mAh
152V

LiPo 48

89.2Wh

4689

-10° 0 40° C (14° 10 104° F)
5°1040° C (41° 10 104° F)
160 W

e Intelligent Flight Battery Charging Hub (P4CH)

Voltage
Operating Temperature
* AC Power Adapter (PH4C160)
Voltage
Rated Power

175V
5°10 40° C (41°to 104° F)
3 This Quick Start Guide is subject to
change without prior notice.
17.4V Download the latest version from
160 W P dji.com/pd-multi

[1] To comply with local laws and regulations, this frequency is not available in some countries or regions.

[2] Support for Galileo is coming soon.
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AR P4 MULTISPECTRAL

P4 Multispectral 2—AE & Z L AEIIAAIANIA 1788, 1BHMER 6 1 1/2.9 Ia CMOS SR (EREES,
Hreh, 1 N OERSERTENDIE (RGB) AR, 5 NEBERSERATESIRIINERNZIGERE .
fa=EERR e, IERBRERErEEGRETER, BTEBRIIE—SHRIE TIIAREGSIE.
MBTREBHIZFEE N RIE RS AN 5 FERAYSEAT NS08, MMRIAREHTIME, LKENE %R
ZHEES . BPITERENBREAMANSGEE, BTFOENMEIERRES, M ERIEHsE
S8, NBIENE D-RTKY, TIRMEXESEEEMREN *, TMEIHSENRAEL, 34, T
RERESVTNIFE. ERREDIMRERFGSAMALINSIERS *, RIESHNIOMREEM R EEY
RN

N

-~ EEN (6 MENS SR 8. #k LED $87R~AT

RILATRER ) 9. Fatfl

a. 4138 (RE) b. JELI4h (NIR) 10. 1ZHER

c.&(G) d HW¥% (RGB) 1. KITEIRESIE AT

eI (R) f IE(B) 12. OCUSYNC™ X%
2. TR S 13. & D-RTK K&
3. @2 / #uEEE0 (Micro USB) 14. BXEK R RS
4 K8 SHRREMERIT / 3ol 15. SR 5
5. ¥84l microSD -F#& 16. FEE KITEEID
6. I ER Gt 17. BBtBFF X
A= ZIERAN 18. EBtEBEIERIT

* SREVERERLARERMLE RTK R3S . DJI D-RTK 2 BH5E GNSS #ahuh (AIINEE ) SiEMREMEESHUR (LAY RTK

ESSEREFZSIE) .

MRRFSLINBMAREERANRESZUER, B0 (BRFR) TREZSEEER.
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+ $| TR |- |

INRiEREEE

IEREKA OCUSYNC™ S5EIERAR, FATESMNINAERE, IIERA 7 FXK * BISIEENA $T8
S5REEVSTHSEINRE . AP EITIEESEH USB BMiEkE: iPad, =17 DJI GS Pro, tIEIHNT
155, FS=ME, JSEBEEMSGETE, DIEEWNER ., ERENETRBEBRN, RIKaiE
ZTE6 /BT *,

1. EBRiER 1. ZEMESILE
2. EReRAIER 12. FREBIREE
3. & 13. REARRE

4. BRI
5. EEtFB SRR

14. TR R
15. $RBRIZIE -

6. 78BN 16. FRERIRHE

7. e E LR 17. BENIESE (C1. C2)
8. FH+~0 18. USB 0

9. K& (AT EERRE
10. 125 19. Micro USB #0

EfRaEEELIUL EEF A EEFENTVISESSE, GEFESTVTSRmE. FRURA
B8IT. el RN RESE.

T

EF
i
g Z

= EIRE

¥

SHPNCE
a3 f=tg Y

* EFFATIER . TERHT IS $IT, FFRTEEN 120 KA£A, £ NCC / FCC iRaE MBI a LUARIS K B(SIEE .
BERATEEASSRIME TS, its%.
ARIZEN_RIURE, NBNRERIGZRS AR, HRIGRRI SRR .

ot @
Y
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5 P4 MULTISPECTRAL
1. 7% DJI GS Pro App

P4 Multispectral FEe & & #TARAAY DJI GS Pro {F/8, 7£
App Store 1EZRIARE " HERG T DJI GS Pro*,

DJI GS Pro
@ IR CITERFRBEII DJI GS Pro BUEABEER . EATTHRIEANRE AT
Internet

* 37318) DJI BRI T % DJI GS Pro.,
https://www.dji.com/ground-station-pro

2. 1eEBE

RRGERE, EER, BKIR2WIHE. X8 TRthsERs.

TR
100~240 V

- EDREFRRT, SSUGHERItTE .

* SIRIBEIR TS S RE WTHRIEE R EEE WITRIER.
- FRRE L ST ERAMEIRA X T R .
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4. HEEERSR

BRIETTRER, SUME VTRATRERSEEER.
RIPRRBREES WTRZENSUSIES, ik
UE, SR VTREELTREEEEEN.

EBETE

5. EFE KT

(ERARER N AR EEFHZ R R,
TRGETSE) 6 FEIBIERETIE
MRERNERE, MATFRIRNERIG IR
R

RIFERESNE RIFEREESNE

RLZEFNERRN REZEFNGHEBS
EEHAREE L. HORBHAREE I .

AN -miRgimEEn . 26,

DJI GS Pro

& SITERERIR iz47 DJI GS Pro

Baaiil =

158
=

Ed

ol
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6.7% 17

RIS LES

ITERIRSIERTSITIIN (£ RTK" 3 GNSS Bz ) , LURIE ¥ T%Z.

£ e
=) 5 (g ) B R,
< % 2 g’s BE R,
N e | R LR
BRI, YU L I LRI e
) (EEFHEREF) |
TR

& - BRIEEHIZIEREERNY, FRNNS WTRRISSSERIE YTSRnB AR, 259, WARHEHEE

- WTREIKRE RIS HRISEEREFHHR YTixaERhlz P,
- EREIEBIAR: ERTEHTEERTLASLLBH, BUIhEEEKiIAXE, =iEd DJI GS Pro AR, EHE
LSS CITHRER, RATRESHER (WCTRTHERASR) BEEESELBNIUSXEE

WOGE.

* HERF(EA RTK B A DJI GS Pro (A5 RE, R I8 &, 3 RTK BN RTKIRERSE, %F D-RTK 2. B
HRIKFEEEISE UKD RTK SRR, ARFESREEMBAT TS RTK FFX, BUWTESTAER RTK 2R .
EERRRIKS, WREMSETRANEERRN, B2 DJIKF, REEE, RIRERRIFREIBEAIME RTK ER .

7. FaafElk

LATRBBLAERS DJI GS Pro HUT AR AR IR ESS /941

BIZNLATA
igEAEss

9
=

Ay
REESEH REARTIEE NN WITIES SHRRE ARkE
FE, RERRSH

EPTESE, ENRESTASOEENEE, NATHRNRSTEET IR .

BRI
o ©ITRR
ES
SIfmLkimE (Fa%)
B UTBRSE
BALTHERE
BATHERE
BAKF GTIRE
Tk4TRYE
TIENRRE
TS

LML ERITIIR (EIRP)

BB

EREMZ
* GNSS
BIERIE GNSS

12

1487 g

350 mm

6000 M

6m/s (Bal6T) ; 5m/is (Fani@iaki728)
3m/s

50 km/h (EfZHETL) ; 58 km/h (&)
©27 5t k.
0°C E 40°C &4
2.4000 GHz 2= 2.4835 GHz (B, HA, &)
5.725 GHz Z 5.850 GHz ( EftsERFMX ) I
2.4 GHz: < 20 dBm ( GE / MIC / KCC )

5.8 GHz: < 26 dBm ( SRRC /NCC / FCC )

J2F RTK B RTK IE& T{ERT:

EH: £01m; KF: £01m

SR RTK:

FEH: 0.1 m (MREEEZTIERT) ; £0.5m (GNSS BfERTERT )

KF: 0.3 m (MEEMERTIERT) ; £1.5m (GNSS BERTERT )

6 MENERREEFIOIERS FHE D-RTK REABUFOIIUE, ERA EXIF AR BIEHTAME

ww el

GPS+BeiDou+Galileo® ( WX ) ;
GPS+GLONASS+Galileo ( EfthitiX )
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ZINERGEIBE RTK GNSS

eEmhE
MEIRHIES (GSD)
Kisx

[
FIREEEREE
MERS
RENEEE
BEUTEBE
R EEE
FERSYRETEE
FEFIENE
o 184
AR

fssieay

sk
FEAERES 150 SBE
Lot o]
BT[]
BREADHE
BRprigl
S ES
ST
TIEAERE

o ERE
BR(S/ES

SHEMESTIE (EIRP)

fEFRR

GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L2; BeiDou: B1/B2; Galileo”: E1/E5
EDREAIE: <50

EEE: EEH1.5cm+ 1ppm (RMS) ; KF 1cm+ 1 ppm (RMS) .
1 ppm 2 TEREEEN 1 km IRZEEH 1 mm

IHERE: 0.03m/s

(H/18.9) cmpixel, H A YTREEM FREXSHN VTR (201 K)
ERKATRALEIERRL 0.63 km? ( KTSE 180 m, BD GSD £ 9.52 cm/pixel, Effidk FANEALEE
RESZESFF 80% F160%, KITERH 100% B2 K(TE 30% B2 )

{AHB: -90° % +30°

THTRE < 14m/s (BE 2K, XBRTE)

0-10m

0-10m

0.7-30m

EEMEFELOE, KEEERE (> 15 lux, EREMNITERERBRHINE )

6 1/2.9 I CMOS, 4% 1 MHF I HARAIR BT 5 MBTFSHIEMRIEEIERES
PAMEREE: BREER 208 (RMgE21275)

E(B): 450nm = 16nm; & (G) : 560nm = 16 nm; £ (R) : 650 nm * 16 nm;

I3 (RE) : 730 nm % 16 nm; EZI4h (NIR) : 840 nm £ 26 nm

FOV 62.7° ; 86 5.74 mm /40 mm (35 mm t8XER ) ; B 1/2.2; TS mEELERE

200 - 800

1-81Z

1/100 - 1/20000 s ( AJILERL(E ) ; 1/100 - 1/10000 s ( ZHEIEMIER )

1600 % 1300 ( 4:3.25)

JPEG (RITISeHIE ) + TIFF ( Stismts )

FAT32 (<32 GB) ; exFAT (>32GB)

SNEE > 15 MB/s, {&ifiiEER Class 10 KL ESRIAT] UHS-1 TP microSD &, Az 128 GB

0°C Z 40°C

2.4000 GHz Z 2.4835 GHz (&M, BIZ&, &E)
5.725 GHz Z 5.850 GHz ( EfERMEX )
2.4 GHz: < 20 dBm ( GE / MIC / KCC )

5.8 GHz: < 26 dBm ( SRRC / NCC / FCC )

ESERABRIES NCC /FCC: 7 km; SRRC/CE/MIC/KCC: 5km (TFH. FoiEs)
TAFeBiR/ BBIE 12A@7.4V
BanRER EAFFREMNEF
TR ERE 0°C & 40°C
o EEEKITHI ( PH4-5870mAh-15.2V )
=i 5870 mAh
EBE 15.2V
Egth Ry LiPo 4S
BEE 89.2 Wh
EBithEAE R 468 g
TFRERE -10°C = 40°C
FEBIMEIEE 5°C & 40°C 71 mm
BARFRBINE 160 W
o WEEKATHRIBER (PACH)
E3[E 175V
TR ERE 5°C & 40°C
o EiERERCRE (PH4C160)
EB[E 17.4V
AEE 160 W

[1] BN ZEA, AP ERFMRASHIFAZINER, ESIRAMEN.

[2] BERESTHS .

* NEWEEN, BABTEN.
FEAILE DI B RS E I SEhRA

" A
P .dji. p:

13
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i7:% P4 MULTISPECTRAL

P4 Multispectral 2 —XEBZGEMKIIEERMMIAME . 1BIL(ER 6 18 1/2.9 2anf CMOS SZigRAIE, H
&, 1 EFERARARERDTRY (RGB) Ak, 5 EEERAREANREEEAIMEIRBRIZIGENE .

keeREMRES, JRFSEHRVERGRETER, SFHRMIE—SHRTHUIAMEGESRR.

HBTEARIS HERRRAIRE TR 6 EIRERAORIESAGT o8, femBpGiE THiE, LUBIEREHN
ZHEEN . EREUSRRNRAGAAZS GEIE, AROTEIIILIERES, BEEREREMS
EEM. WETESERWEE D-RTKY, AHREADRSHEEEREN *, LUETEBENRAEE. S5,

RO S ATAR. BAREIERAERERR, MARBHIINUBIER -, FTRHSHUNRBEMN
T PR RAITIRE o

1. —EEXEERE (6 EiEED I 8. 4T LED 1eniE
FELATIRER ) 9. Bz
a. 412 (RE) b. JEAT9MER (NIR) 10. 12hEE
C.4 ()  d. AR (RGB) 1. AR RIS
e IR fE®) 12. OCUSYNC™ K45
2. MERERR 13. Ha D-RTK X458
3. @2 / BuREER (Micro USB) 14, 2B CERAIRS
4. 1B, ECEBRREIETRIE / Bodfigtl 15, EIIRBRR
5. 1B microSD F1EE 16. BEERATE D
6. BHERERR 17. BithFERD
7. AIIMGRENR R 18. BIWESIETE

* BUS AT ERMI RTK R#. DJI D-RTK 2 SIEHEE GNSS BEuh (FRINEE ) SifEMERIEERNR (B
RTK GRSR550E, EREEMA5E) -
RERFEAIMARERARHARBRIGER, B (EREFMR) BB IsEE.

14
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7] 250 S, = Q0

Ao IE R B

2R OCUSYNC™ ST ESA @i, RATENIINALEE, IJESRKA 7 FAR “ EiliEsm
SERAIASEE SIS TEIRIENRE . FEE U EIBEREEN USB BIEIRIEE Pad, #1/7 DJI GS
Pro, BIEENHITIERS. TF5<hiE, AIBHBBREMSGEE, DEEBAER. EEsanEmEE
Eith, RENBEEE 6 /\EF .

1. BRI 1. EEMIEHER

2. BEIRAREH 12. FERREEAR

3. 12 13. $R5/9%H

4. EESRRE TS 14. FRATIRCIRGERE

5. BWEBSIETE 15, AAEIZH -

6. TEEFR 16. JERHEEH

7 ATENRESTR 17. BETH%40 (C1. C2)
8. FH-=I 18. USB it

9. Kig (FARIERATEIEEE )
10.1B8F 19. Micro USB &z

EfRaEELIU [ 28F | A0 CESENRTSERSD, GEBEHFAEINE. BRUNRA
BRIT. BB TR IREAE .

KR ! aER i TEMmETEE
g = &
i |
®+ @4
- ¢
@ @eds
= | = a \

* ;fzg%ﬁﬂﬁﬁﬁ EEURTENRERT, WARTSES 120 AREA, £ NCC/FCC R M ERRAI LUEEIRAEM
it .
EREFSBSERRE TG, EHes,
ARZIA R, NBSHSIRIRHS AHRR R, HRIGRA SRR .
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5 P4 MULTISPECTRAL

1. & DJI GS Pro App

P4 Multispectral FEe & &x#ThRANAY DJI GS Pro 8, 7
App Store #ZEaiiFHE QR # T~ DJI GS Pro*,

DJI GS Pro
.2_.7/_3 SIRRIHETEIEIE DJI GS Pro RMEIA REfEFE . RIEIRSFEIRI TENRE R ERARBIRATES .
flifie

* 1&55 DJI EFERNEE#E DJI GS Pro,
https://www.dji.com/ground-station-pro

2. BEES

SERAIIRESEE. BR—ABRIZ 2T, JRERERIREERTE hEERE.

STEBIR
100~240V

& - ERIEFRRS, BusEEitFieE.
* BBIRIRE S [ SRR T IR S B AR TR E R .
- FERE RERA TR I B RAVMECIRFERIR N R BE
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RITHIAEE, BoERREERREBTNSEN.
BRSRRE R E A BRI ERIERE, SEX
SUE, LIERIAEAEERREBNSEERN.

RIEENFEE

TS LRGN\ ISR EENZ R FE
SRSHE TS0 ©) [EgREsE, HE
TeERREAL, RFEER
REEEREE.

S ERIE A RERIZ TS ERIE AR
s iSRS IR LR IR B R
RORSIZEERE | BRI

/N -mEmiEEeEERaRE.

DJI GS Pro

BIREAHEN FIRUEIRRE. AUBEER #1477 DJI GS Pro
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6. 1T
ERBIBUESIEORERRSMSEIEPIE (5 RTK 3 ONSS L) , LURBRTZE.
=R e
(P 3)) BB BRI,
@ % éﬂ? 5’& S AL
| EEPIRRISE R
GABHIRIES EEE EnEPYe BB, BERELE.
BRI / LRSS (ZEFAERE)
AR
A\ - EEEEOROS AR, SRR RS R LI, WRTORERAR, R, AL
.
AERBREEELEIS, WONTFEOERE, MERRNESER T,
SPELREN. SANCOCRUERCILFLES, CUEKER. TAD DU CS Pro .
SebfEIL BER IO, RIERANSERAER (PUTRNTEEEAR) BREESELS
B EERERE.
* SRS RTK 21, JEA DJI GS Pro (EBSRE, JABEL7SM) & 3% ATK EIBIEN RTK B, I8 D-ATK 2
PYSIE SIS HEE SIS (EA RTK BURT, ZHEPIGRERECAOINIANE RTK FOH, SRS £ RTK
BB, BEENTIES, BRCHEETE EREE, S5 D IEF, RIBE, SRR AFE e
RTK &I
7. BRtAIESE
LUFRRBALUERS DJI GS Pro ST AURRIBEERERS B0,
AR
BEMATE  SEEReR  UVEWAREAER  wOSR  EGRE amel

(RIEEER FHE, RERB2E
FERITERR, ERAEATASIGEERER, BIFRENRSTRETRHE.

IRATIRE

o fiiAH
HCRER 1487 g
HfniEone (125) 350 mm
BARITEREE 6000 AR
BRALFERE 6m/s (BERIT) ; 5m/s (FENMRIEIRK) -
A THIRE 3m/s @
BARKFRITIRE 50 kmvh (TEfZiEEY ) 5 68 km/h (&R ) g
FefTESRS %927 i k.
RERE 0°CE40°C Y5, ~ o
- ) 209"
el s 2.4000 GHz Z 2.4835 GHz (B, BA. 85E)) \A{/
5.725 GHz Z 5.850 GHz ( ElfthEIZRRNithE )
SN2 EHRIITNE EIRP) 2.4 GHz: <20 dBm ( CE/MIC /KCC)
5.8 GHz: < 26 dBm ( SRRC/NCC/FCC)
TE{ RS B RTK B RTK [EF& (i
EH: £0.1m; KF: +01m
SRR RTK:
FEH: +0.1m (IREBEEFEER) ; +0.5m (GNSS BUEREER )
KF: +03m (IREEMEFEER) ; +1.5m (GNSS BIZEREER )
R ERHE 6 {ENERRGRIRE OB S D-RTK KGR PORYLE, 7E8RF EXF AMEREDBIE THHIE
* GNSS
ESIBS BT GNSS GPS+BeiDou+Galieo” ( ZEHHHE ) ; GPS+GLONASS+Galieo” ( EfhithE )
18


https://manualsee.com/blog/GOvJbUUco.html

SIBEFIRSISERE RTK GNSS

EFSER

GPS: L1/2; GLONASS: L1/L2; BeiDou: B1/B2; Galileo™: E1/E5
EREMRSE: <508

EEHEE: TEE1.5cm+ 1ppm (RMS) ; k¥ 1cm+1ppm (RMS) o
1 ppm SIEAEREE) 1 km ZZEEEI0 1 mm

IREREE: 0.03m/s

o HEEE
HbERAREERE (GSD) (H18.9) cm/pixel, H AAEIBEHNHRISSIOTTEE (B AR)
EEGES ERTATRAVEEEL 0.63 km? (AT 180 m, BI GSD #J 9.52 cmv/pixel, A48 EFIEM S RIE

REIEFSDH% 80% F160%, FATREEH 100% EBERITE 30% BE

{7500 -90° & +30°

RATRE < 14 /s (BE2 AR, XBRE)

0-10m
0-10m

EBHEAIGEE 07-30 AR

EFIRES HEABWELIE, NHREHFE (> 151ux, EREMBSERRBIEES)

o

ARG 6 & 1/2.9 Za1J CMOS, 8% 1 {EFEH I RYSAUR AR B RAAIZEHN & BN S G E MG RS RIS
EERRIRS: BREE 2088 (MBER2128)

pevtan B (B): 450nm+16nm; & (G) : 560nm=16nm; 4L (R) : 650 nm + 16 nm;
#082 (RE) : 730 nm =16 nm; UTAI/ME (NIR) : 840 nm =26 nm

i L] FOV 62.7°; ££8E 5.74 mm /40 mm (35 mm 830530 ) ; B f/2.2; #MEIEEIELEE

FEERIRS 1SO #EE

GR!

200 - 800
1-8f%

Eopge=cirt 1100 - 1/20000 s ( ATREAR ) ; 11100 - 110000 s ( BHEEAIR )
BRRARRITE 1600x1300 ( 4:3.25)
sl iz JPEG (FIRSALIR ) + TIFF ( Z5¢REm& )
SEHEERR FAT32 (<32GB) ; exFAT (>32GB)
SRRV RAREY BNEE > 15 MB/s, {SEEEA Class 10 RIAEaRIEER) UHS-1 :F4RAY microSD &, S&AXHE 128 GB
ES
RMERE 0°C Z 40°C
o ERRE
EdEE 2.4000 GHz % 2.4835 GHz (M. BIZ. 86 )

E2miEg = (EIRP)

5.725 GHz Z= 5.850 GHz ( EfttERFIBE )

2.4 GHz: <20 dBm ( CE/MIC/KCC)
5.8 GHz: < 26 dBm ( SRRC/NCC/FCC)

SRR AB IR NCC/FCC: 7km; SRRC/CE/MIC/KCC: 5km (#EFE. HiFE)
BIEET / BE 12A@7.4V
TEREERR B AR B
RERE 0°C & 40°C
° EEERATE ( PH4-5870mAN-15.2V )
a2 5870 mAh
152V
LiPo 45
89.2Wh
4689
-10°C & 40°C
EIRERE 5°C & 40°C 71 mm
BAFENE 160 W
o BWEERITEILER (P4CH)
BE 175V
5°C & 40°C
o TR (PH4C160)
B 17.4V
BBEE 160 W

s N . N N X NBMEEH, OABTEM.
(] BEREIR, BOEFRMMETTIEZIER, H2BERE. EEIUTE DJ| BB SR ERA
[2] S SR . p dji.com/pd-muiti
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P4 Multispectral

P4 Multispectralid, <IVFANY b VA A—I Y THERER LIESEERO—>2TY, A1 XA=I2 7
VAT L& 1/2.94 2V FCOMOSE Y —HBA Tc6EDH A THSEMIN. RGBAAT1HEGAEDT
IWF ARG MIVAASHEENE T, TNEFNT OV v v Z2—%EFEH LI-2MP T3 > /LR &
ESAT—ICBUMFSNTVET, K EROART MUVABL Y —Id, BIRBEDOICARK
FHBEET7IVZALTRE L. WEESNEIVFIRY MUT—20EESALLET, BIRT—
2EFERLT. MBS LCTBOREATBDOTILF ART MUy THEERTEE T, HIEITIIRN
BEIDI™ 74 2 iR— RD-RTKMAREEHEINTE Y. 2 F A= MUV TORIGHEE DI ERS
TAERELET, BihH. BH. FTADEY 3 v -G oY —ckY) . SHEESR
HOAREE B> TVET,

1. IVINVAAS 8. 70>k LED
(LTFOBFCHET 26 BDAAZ 9. E—4%2—
#ER) 10. 7ORS
a Ly FTvY (RE) N EERT—2RA VI —
b EFRIME (NIR) 2—
c. #% (G) d. AJ485¢ (RGB) 12. OCUSYNC™ 7> 7+
e. 77 (R) 5 B) 13. # Y AR— K D-RTK 7> 7+
2. FAEYa VYV AT A 14. AR VBB 5 —
3. Micro USB R— 15. /Y 3 VI RT LA
4 AAZ /) IREA VI =B —E 6. AT UIT U TSA b
Uy Ra> Ny 71—
5. 545 microSD h— KRB b 17. BRARZ >
6.BIAEY I VIV AT L 18. 1\ 7 1) —F%8A VI —~2

7. FRIMNERI Y AT

*THUE. Ry T —2RTKY—E X, DJI D-RTK 2@8#EEGNSSENA VA T—> 3> (BIF) « £ldRZ MuUEF X
RT4vY (PPK) T—42 (RIEFICRTKESHBVGEICHE) SHAT 2H4BLNHYET,
EY 3 VB RUORMURI Y AT Lld. AIREOFHOREEZZITE T, #FLAEI—Y—<Z 27 )VasHisl
RINN
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Y —

et

EERIE. DIDRERGERMTOcUSYNcZBEH L TH Y. JATkM OIEXEE TR E 2 > /L4
SEBELEY . USBR— hZEN L TiPadZ XGRS L. DJI GS Pro7” F) ZERL Ty 3>
ZEE - RITLE T, DMAIRELICERZ IV AR— L. JIVFRARY MLy TEERLE
T RERITIE N\ T ) —ERESRE AR AKICEREDFRBRLIPo/ Ny 7 ) —HEHENTLET ™

1. BRRZY 1. I2INVEA )L
2. Return-to-Home (RTH) 12, FEL ALYV
REY

13. EF A ERER 2 >

14. 754 b E—FRAVF
15. Vv v B—RZ

16. FEDT 5> 7R
17.C1EC2R 2 Y (BAZ L

3 RIERT 1 vy
4. 7 —42 ZLED
5. /Ny 7 1) —F%&LED
6. BRAR— b
7
8

BN VIRRRIL A — Bk
NBITINA AT BT 2 18. USB/R— & (E/\1JUiHER
7 (B/N\A)ViERA) #i5th)
9. 77T 19. Micro USB/R— ~

10. /\> RJbIN—

TRTIE TE—F2) ZAICLT. ERIEAT « v I DBETRITENSMELZHBL TCLVET., £X
TA v THRIEDBELETAAZ, BRAT v U THitE. &R, L. HEZHELEY, I/
AAVIVTAASDF IV MRFEHBLET,

R | BRAFAY i IUIEA I
8 i ﬁ;
H = () A @
¥ # ¥ H N
Gow) (/1\) @ o/\» |
i At 3 % = \

* BETHEOBVEL B 5 CREN120mERITE, XEMIZRAmARERE (FCC/NCC) I1TELET.
RABBREIE S RRETCAEINLELEDT, BEE T,
BRI Vv v B—REVE2L LI EEICDMBEREINET.

21


https://manualsee.com/blog/GOvJbUUco.html

P4 Multispectral D{EH
1.DJIGS Pro77 Z7UD 4 va—F

P4 Multispectral CER T %% E1E. DJI GS ProD&H/\—
T3 VHRETY, App StoreTDJI GS Pro* A #3539 5 H'QR
I—RFEXFv LT, BFFEDPadlc7 TV ELT Y
O—RLET,

DJI GS Pro

@ P4 MultispectralZ #& CEA TN SBAIE. DI GS Pro7 7 A FALCEE LT
4://;; W iPadbi 1 > 2 —%y MMCERFTENTO AR L TLREL,
ES)

*DJI GS Pro®E# MBI DWW T, ATDIID = 7H Ak (hitps://www.dji.com/ground-station-pro) # &% < 72E LN,

2. \y 71) —REDHER

REEIERT & Ny 7 —EZEEHRTELY. R2VE1BfLIché. RIELISE. F
Y SF TN BDYET,

3. Ny T—DRE

BRIVEH
@ 100~240 V

¢

&  IEMERARSICIE/NY T —ZERLRACTBELTIEL,
c FROESIT AT UV T4 M Ny T —ERENTIERELET,
cAVTIIIVE TSA N N T —DRE/NTDE—RFAA v FHRBE— FOMBICRETNTWNST
CERERLET,
22
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4. EXEHO%E(H

BAEDNRBA XK, S HEVE DI LTLRRE
W EEDBVSEIE. 7T T ERET DL #
FELOEECTRIFLTIEEL,

B AR

5. B % (R

TAaNSERYFFTL— bk
I LM, BEENBET

Ay 7 AEHICEEIRE LT
TN,

E2eor7ax3sy Yy REBEOTORTY >
TWEEWRY FDH TIEEWRY hD7%E
HE—Z—ITEIM WE—Z—ICE
13EY, EXE

« 754 bElIC. 7OXRTHE
U ENTWB T EBENT
RBLTLEEL,

DJI GS Pro

AASHEI VNG S T EEREBADEBRZANE Y., TTUZEEFHLET,
RYANLET,
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6. 1T

LTRICHET Bz, AT —2RA VI —2—Hpo> VIRBICHET AT EERERL TR
TU GRMMZICRTK &£ 72l EGNSSAEfHA)

Ny €

AVER—Y3VATav oAV
R CE—2—ZwmE 12t E%

BT HET, £R
S\ FAUIESCUE
T3

\§Y mmrossesy
P B, B2 AL
F2) &KL Vs

L E TR

& s BELTWSTOXRTIEBERTY, Bl TS TOXRTPE—2—DSHN T REL, SHEITADNSE
BYRVSFCIE. E—2—ZREE gLV TIREL,
+ B2 —DREEHRISEERD S FEBE LV TIREL,
- RATPDE—2—fRLL 1 CSCERITT &, E—2—DMRELET, TOWEEILDI GS ProTHEMICTEETY,
FATRDE—2—RLEIE. AME - YHENDEE - BEDOV X7 ZEREEZENTRRROHRTOTLIEEL,

Lyl %ﬂﬂ
/e

*RIKRY Y aZV 0 &#RLET, DIGS ProDI v avEa—&W, 7AaV&wE2y 795, £fldB8@mLE
EHORTKE 2y F L TRTKEREA Z 1 — (BB L. RTKT—42Y—X & LTD-RTK 2 fzidry M7 —URTK7 A
UMNEBERLEY, AZ1—OTFERTHARTKEEMICLE T, BMICLEVE, BIKIERTKT — 2 5 EATEE
Bheo

7. fEX DA

ROFNCTIE. DI GS Pro&EER L3Ry TTU 7 X vy 3 VDFIBAESENTVET,

o= =7
30Xy TIUT EOPE P AASTLEa—%2vTL  Zvyave BEELY HRAEERLET,
SvyavEE A—BEREL THASE2I—EAY, H*  EFLET, ZR—kL
MLET. 3N SEREETVET 9.

FAATEL=TRIVFARY FIVAASHBERENTVSHBE, D v 3 VIAERGBEEIEEENE A,

g

o ik
BiEEE 1487 g
WETE (FARZEEEY) 350 mm
ERRABRE (8% 6000 m
RAEFRE 6m/s (BEIRIT) « 5m/s (BN
BA TS 3m/s
BARE 50kmh (PE—F) . 88kmh (AE—F)
RARITH Wty
BEmRE 0~ 40 o
B EREIRH 2.4000 GHz ~2.4835 GHz (3—O v/, BA, #E) TS, 0820

=EES (ERP)

RN > REE TR RTK BVERHEE N, SEIICEE
HEE © +0.1m. KF 1 +0.1m
RTK #5f
#E D £01m (EV32RIY322Y) [ 05m (GNSS RIS
KF 1 £03m (EV3VRIY3=27)  =1.5m (GNSS K

B BRHE 6 BDH A 5D CMOS DFE 4 > R— R D-RTK 7> 7+ ORAERODER M BIEF + ) T L
—¥avEn, SEBOEXF 7RI ENTVET,

* GNSS

>0 VAR GNSS

24

5.725 GHz ~ 5.850 GHz (ZOMDE - M) 7

2.4GHz : <20dBm (CE/MIC (A7) /KCO)
5.8GHz : <26dBm (FCC/SRRC/NCC)

GPS + BeiDou + Galieo” (77277) . GPS + GLONASS + Galileo” (Z D)

wwelg


https://manualsee.com/blog/GOvJbUUco.html

SIVFREBERIVF Y AT Lia [E3glEhse

1E% RTK GNSS GPS : L1/L2, GLONASS : L1/L2, BeiDou : B1/B2, Galileo” : E1/E5

FE—EERR 1 <60s

FIAFERE - EE 1.50m+1ppm (RMS), KF 1cm+1ppm (RMS) .

1ppm ld, tkm DOFEENIT 1mm DEIIEH SREEZRLET.

EREEKERE 1 0.03m/s

o HIRVERIKAE
1 E53REE (GSD) (HA18.9) cvpixel, H i, R —EREL T HHMEEE (BA1: m)
T—RINER B 180 m (GSD H'# 9.52 cmv/pixel (D & &) TD 1 BIDFYTDRAVEZEREDH 0.63 km’, BIFD
F—=IN\=Zw TEIL 80%. BIEDF—/\—Fv TEIE60% T, RITH. /\v T J—IF 100%
D5 80% NEFEENE T,
o IV
HRAFRIEREE EwF 1 -90° ~ +30°
e EVIAVIATL
REEHE 50 km/h LU (7B 2 m CIBYVEHRBEA M LT5E)
REEERE 0~10m
B FERE 0~10m
P IR ANEEE 0.7~30m
BRI HROERD R CHETEASEDHHRE (15)17 i)
b
- AENA A=V VTR RCB L/ — x1 ERIVF ARG MUA A=V ITRE/ VOt —

x5 &G, 620D 1/2.9 4 >F CMOS £ —,
Bl Y—  BHEER2.08MP (55 2.12MP)
TAIE— Z)b— (B) : 450nm+16nm, J')—> (G)
Lw Ry (RE) : 730 nm £16 nm. SEFRIME (NIR)

15660 nm+16nm, L K (R) 1650 nm £16 nm
840 nm +26 nm

[ FOV (%) @ 62.7°
FESEERE 5.74mm (35 mm T4 —<w MEZH 1 40mm). F— T F —HRIE  [TRRE
’®h 2.2
RGB > #—1S0 Ly 200 ~ 800
T/ =51 1~81%
BFI/O—/Y vy 2— 1./100~1,/20000% (EIHHAAA—=D>D) (1,/100~1/10000% (RILFANRT bbA A
—Iv9)
BARLEEY A X 1600x1300 (4 : 3.25)
BB A —< 0y b JPEG (BIEAA A= D) +TIFF (RIVFARY R A A= 5)
T 7 A IY AT L FAT 32 (32GB LXF). exFAT (32GB i)
RS SD A— K BEAFRE 16 MB/ B ED microSD, AR : 128GB 7 5 X 10 F/cld UHS- 4RIEHHE
BFRERE 0~ 40°C
o E(EH
B FEIRE 2.4000 GHz ~ 2.4835 GHz (3—0w /<, S
5.725 GHz ~ 5.850 GHz (ZDfthdE - Hhtzf)
E%EBH (ERP) 2.4GHz 1 <20dBm (CEMIC (H7) /KCC)
5.8GHz : <26 dBm (FCC/SRRC/NCC)
BAIRXIERE FOG/NCC : 7 km, CE/MIC (H7) /KCC/SRRC : 5km
(EE. BETSOENEE)
=/AVERIES 6000mAh LiPo 25
BFER BT 1.2A@ 7.4V
BN VIRV A — 27y FBEURR— T+
BERTRE 0~ 40°C
e AVF)ITV L TS5A Ny F1)— (PH4-5870mAh-15.2V)
BE 5870 mAh
BT 152V
Ny F)—=2A4T LiPo 48
BhHE 89.2Wh
EREE 4689
BFRERE -10 ~ 40°C
FREEE 5~ 40°C
RAFKEES 160W
o AVTVIIUE TS5A b Ny T —FTE/NT (P4CH)
BE 175V
BFRETRE 5~ 40°C
o ACTERT 475 — (PHAC160)
BE 17.4V
RS 160W DUy I RE— A1 FEFE

[ RO BRI T Bcsh. T OREBERE—BOE LI CIEERTEE LA,
[2] GalileoDt R— MM FH 4 CIBRHENE T,

LLEBENDHENHVET,
BARE TREY AU O—- FLTIREW,

.dji.com/p4-multi
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P4 Multispectral

P4 Multispectral2 CHe AHEH #H 7|5

2t 6thi7t =0 Aenf, RGB 7HH2t 10h, CHE AHER
f Z2Y ME, 2MP R& HH=Z 3% oigst dLo ’Si—\*Eloi
Ztoz ZtX|510 £%El CE AHER ¢|0|E{Q] HEt:

gl Eor APEH— 2M
JEIE S 93] Y oo
o | Q|
S|

! 5 bIF o

=

Hot7| fls LAtz A
43|
|

oM

Qe CHE AHEY X5 Wdst= o Al8E %l%l-llif 7|Moll= HE|D|EIS

I
£
EHE AN&sHs DJI™ Onboard D-RTK™7t LIEFE[0] &
MAf+of| ofsf EHMsHEL|Ct

P

= 1/2.921X] CMOS HIA 7|
2 M0 QUELICH 2E T
UELICE 7I7‘<1I “Ef°l 2HEY AR = O|0|X|E E

SCHSFRILICE, O|O|X| ClO|E= A
E2NPELS
CHafst ZolE 2xle oY

=
= Lo=
AHER
=5

UBLICE.

k=3
-

-

. A FIo[2t (of2Hel FFmtchof sigst=
o2t 6 o 23t )

a. M9 (RE) b. 2H2|M (NIR)
c. =M (G) d. 7t (RGB)
e. %Z (R) f. It (B)

2. Sie HIT A|AE

3. Micro USB ZE

4, 702t/ AS ME) BEAIS R S HE
5. ZtHI2t microSD 7= &%
6. MY HIT AlAE]

7. MM X AAY

8. M LED

*HEQIZ RTK MH|A | DJI D-RTK 2 1EZ GNSS ZHHY
) <t B Aot BiLICH,
HIT 2 Aol 2| AIARIS i B20] S WaLIC AE L8

B} ofst Zoo| Ay

B e
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9. 2E

10. Z2H

11, 7|H| &ef ZEAS

12. OCUSYNC™ Qte|Lt
13. Onboard D-RTK QtE[Lt
14. AmIEr—r‘:il oIX;;”

15,
16.
17.
18.

HIF A|AE]
2|XME Z2}0|E HIE{2|

_FErLOm"‘o'I
D:_

Ze
[if]

e
| TH A7

AH|O|M (B 0H) = X2 SH

le

& (PPK) HIOIE (%8 S0l RTK

AEXL iR E e BHE
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N
=7|
7|0 Dyl o BH2| H 712 OcuSync 7F EREI0] o0 | 9l 7km O 719 2 T Ffofats
TI0f2t 4 UALICH DUl GS Pro A2 AIE310] YR 735D 2851242t USB ZEE S5) X57(0] iPad & 2
BILICH. 2A2 9I5 2HE 0[0|XIZ LIELID C1E AMER XSS MMBILICH XB7|= T4 LiPo HIEIRIS A
25101 FcH BEJ2] ALBAIZES O 6 AIZH LICH

o =

10
=2
ﬂ
E=)
rx
OF
H0

o
bl
o

1, A HE 11, A ol

2. 2|8 & 5 (RTH) HE 12, o] Cto|¥

3. &2Z AF 13. SGY =3t HE

4, 8E{ LED 14, HIY 2E M3t AQIR|

5. HiE{2| Tk LED 15, ME{ HE *

6. Mol ZE 16. 0|H|8 Bl HE

7. 2HA 717] 2 17.C1 Y C2 HIE (U&E MH 7ts)
8. A% 77| X =F ®(F 18. USB ZE (2HIY 7|7| 212 8])

19. Micro USB 2£E

2

x

M2 et

S

2t = AEle Jlxe] nE
U o3 WES Hofsin Q2% AEle HAl $7 | 9% Q2% 0|S2 MO{ELICH EY Clo|ge Ftuatel 7|87
|

= , &=, =
£ HlofgtLct
oz Agy i FEEP o s ol
e I
|
5 /D )
! )
©) — (@ (82
|
¥ 3 | ¥ \
|
otz | ‘
| o
! £
|
|
|
|
|
Qo Q )  (Ceow) <@ » Vi
‘
I L] | oz osz \u
|
B2\ TA7| 290 gl & EQI S X942 of 120m =M 2|t HE A2 (FCC) ol == 4 QUELICH.
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P4 MultispectralAt&3}7|
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o
AL
o 7|
0|5 27| 1487 g
ohzfM Az (Z2E K9] ) 350 mm
Z|ch A8 45 s 1k (sHY) 6000 m
) A5 &S5 6m/s (s HIE), 5 m/s (5 01)
Z|o 3t £ 3m/s o
Ao &= 50 km/h (P 2 ), 58 km/h (A 25 ) =
(e B]3 AJ2t o7 3
g2z 0~40°C >\ 5,
e ot 2.4000 GHz ~ 2.4835 GHz (78, Y& , 3t2) S, 0899
5.725 GHz ~ 5.850 GHz ( 7 |Ef 37/ x| 1) ‘
& 52 ERP) 2.4 GHz: <20 dBm (CE/MIC/KCC)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC/NCO)
SH HEE Yl RTK 245t A SHI2 2ts
A +0.1m, 801 m
RTK HIgH8t

251201 m (HIE ZXIMLE AR Al), :0.5 m (GNSS XM AFZ Al)
28103 m (BIE XN ALE Al) +1.5 m (GNSS EXIME AR Al)
RIS

O|0|x| /x| 2 6 7 7tt|2te] CMOS E42t Onboard D-RTK tELS| 214 F4 il @Ix|= Z2|=2olME|ien | 2f 0|
0|X|e] EXIF HIO|E{2 7| S ElLITt,
* GNSS
A2 Zte 12 GNSS GPS + BeiDou + Galieo? (OFAIO}), GPS + GLONASS + Galileo® ( 7IEF X/ )
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UE| ROk O AlLE AP it
YU RTKGNSS GPS: L1/L.2, GLONASS: L1/L.2, BeiDou: B1/B2, Galileo®: E1/E5
|z 0% AZE: <50 &
ZX|MHY HEE 22 1.5cm + 1 ppm (RMS), =& 1 cm + 1 ppm (RMS).
1ppm 2 1km OIS Al 1mm ¢ 2F S7+& <|0|gLct,
£ FET 003 m/s

o OiL IS
X|&k 22 72| (GSD) (H/18.9) cmV/pixel. H & E ZHof| Hl2{|st 7|H| D& (TH| : m) S 2lo[&HctH,
ClojH &8 45 180m DE0M EHd H Iéo" Al Z|cH ZHs P2 °F 0,63 sz 0|, GSD £ 9. 52cm/p|><el LICt, Ol 23]
EME viE2| (100%) 2} 30% I1R| ARSI St g0% HH OH HIE, 60% 52 Qu#iHI82 |
|“ ZRo| XYLt
o F
X0 7ts e TR : -90° ~ +30°
o HIT AlARY
&0 e FE28t 2H0| A= Rl 2m =010 <50 kmv/h
e e 0~10m
s el 0~10m
Holie Ax| el 0.7~-30m
s g MYst 0] A= EH 9 Mgst 2Y (152
o 702t
Al 1/2.9" CMOS 4IA 6 74 (7M\* EHAZ RGB MIM 17, C}E ABER A D IE MM 57H).
MM & T4 208 MP (5 2,12 MP)
zE I (B): 450 nm +16 nm, =4 (G): 560 nm +16 nm, &2 (R): 650 nm +16 nm,
X (RE): 730 nm =16 nm, J’“QIAJ (NIR): 840 nm +26 nm
alx FOV (82t ): 62.7°
28 72l : 5,74 mm (35mm &t 40 mm), LEEHAA o
ZEEVH (2.2
RGB 4IA{ [SO &< 200 ~ 800
BIE M ARl 1~8 il
FApA 22 ME 1/100 ~ 1/20000 % (ZHAIZ &), 1/100 ~ 1/10000 & (CHE AER &)
Z|cf ojo|x| 27| 16001300 (4:3.25)
AREL Th 34| JPEG (7HAIZ 2 ) + TIFF (CHE AEY &)
X|2d mh A|AEY FAT32 (<32 GB), exFAT(>32 GB)
X spte microSD 7tE (27| £& 15MB/s 0I4}) Z/CH 8% : 128 GB. Class 10 & UHS-| 52 22
s ec 0-40°C
o XZ7|
e Futs 2.4000 GHz ~ 2.4835 GHz (R, &2, EF%
5.725 GHz ~ 5.850 GHz ( 7 [EF =7}/ X2 !
& 53 ERP) 2.4 GHz: <20 dBm (CE/MIC/KCO)
5.8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC/NCC)
Z|ch H& 72| FCC/NCC: 7 km, CE/MIC/KCC/SRRC: 5 km
(HoHS 3t 2ol i Al)
LiE BiE2| 6000 mAh LiPo 2S
e dE /Y 12A@7.4V
@i 717 B EfES Y ADIEE
g2 0~40°C
o QI2|ME Z2}0|E HHE{2| (PH4-5870mAh-15.2V)
8 5870 mAh
i 152V
biEf2] R8 LiPo 48
OfjLAx] 89.2Wh
= 2 4689
A 2 -10~40°C
M 2% 5~40°C
2ol 59 1Y 160 W
o QIH2|IHME Z210|E HiE{2| 5T 3{2 (P4CH)
Y 175V
AE 25 5~40°C
o AC T2l OfEHE| (PHAC160)
aids 17.4V
EEE 160 W
X 2 2| ABIE J10|EE AR K|
30| e £ Ut
[1] SX| B 7S E4517| flof Y2 271 L XM= O] FitS ALSE 4 QELICH, A|A BIHS T} WAIO|EOA CHR2EFHIAIR
[2] Galileo & % X ofFLICt, https://www.dji.com/p4-multispectral
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P4 Multispectral

Die P4 Multispectral ist eine hochprézise Drohne mit multispektralen Bilderfassungsfunktionen. Das
Bilderfassungssystem besteht aus sechs Kameras mit 1/2,9-Zoll-CMOS-Sensoren, darunter eine RGB-
Kamera und eine Multispektralkamera-Anordnung aus fiinf Kameras mit je 2 Megapixeln und globalem
Verschluss auf einem stabilisierten 3-Achsen-Gimbal. Der spektrale Sonnenlichtsensor auf der Oberseite des
Fluggerats misst zum Bildausgleich die Intensitat der Sonneneinstrahlung in Echtzeit und maximiert so die
Genauigkeit der erfassten multispektralen Daten. Aus den Bilddaten lassen sich multispektrale Karten fir die
Pflanzen- und Bodenzustandsanalyse erstellen. Im Fluggerat ist ein DJI™ Onboard D-RTK™ verbaut. Dieses
liefert die hochprézisen Daten zur zentimetergenauen Ortung.” Die Erkennung von Hindernissen in mehrere
Richtungen wird durch Sicht- und Infrarotsensoren* nach vorne, hinten und unten ermdglicht.

1. Gimbal-Kameras 9. Motoren

gnit sechs Kameras entsprechend den 10. Propeller

requenzbandern unten) o

a. Red Edge (RE) b. Nahes Infrarot (NIR) 1. Statusindikatoren des

c. Grin (G d. Sichtbares Licht (RGB) Fluggerates

e.Rot (R) f. Blau (B) 12. OCUSYNC™ Antennen
2. Abwarts gerichtete Sichtsensoren 13. Onboard D-RTK-Antenne
3. Micro-USB-Anschluss 14. Spektraler Sonnenlichtsensor
4. Kamera/Kopplungsstatus-LED und 15. Ruckwarts gerichtete

Kopplungstaste Sichtsensoren
5. Einschub fiir die microSD-Karte (Kamera)  16. Intelligent Flight Battery
6. Vorwarts gerichtete Sichtsensoren 17. Netztaste
7. Infrarotsensoren 18. Akkuladestandsanzeigen
8. Vordere LEDs

* Solite mit dem Network-RTK-Service verwendet werden, einer hochprazisen DJI D-RTK 2 GNSS Mobile Station (separat
erhaltlich) oder mit PPK-Daten (nachbearbeitete Bewegungsdaten, empfohlen bei schwachem RTK-Signal wahrend des
Betriebs).

Die Sicht- und Infrarotsensoren reagieren empfindlich auf Umgebungsbedingungen. Lesen Sie die Bedienungsanleitung fur
nahere Informationen.
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Fernsteuerung

Die Fernsteuerung verfugt Uber die Ferntbertragungstechnologie OcuSync von DJI, die in der Lage ist, das
Fluggerat und die Gimbal-Kameras bei einer maximalen Ubertragungsreichweite von 7 km zu steuern.*
SchlieBen Sie ein iPad Uber den USB-Anschluss an die Fernsteuerung an, um mit der App DJI GS Pro
Missionen zu planen und durchzuflhren. Exportieren Sie die aufgenommenen Bilder zur Analyse und
erstellen Sie multispektrale Karten. Die Fernsteuerung verflgt Gber einen wieder aufladbaren LiPo-Akku mit
einer maximalen Akkulaufzeit von ca. 6 Stunden.*

1. Netztaste 11. Gimbalrédchen
2. Ruckkehrfunktionstaste 12. Ré&dchen fur kinftige
(RTH) Funktionen
3. SteuerknUppel 183. Videoaufnahmetaste
4. Status-LED 14. Flugmodusschalter
5. Akkuladestands-LED 15. Fototaste*
6. Netzanschluss 16. Taste fur kinftige Funktionen
7. Mobilgeratehalter 17. C1- und C2-Tasten
8. Haltelaschen fiir kleinere (individualisierbar)
Geréte (Smartphones) 18. USB-Anschluss (fur den
9. Antennen Anschluss von Mobilgeraten)
10. Haltegriff 19. Micro-USB-Anschluss

Zusammengefaltet

In der Abbildung unten sind die Bewegungen dargestellt, die mit den beiden SteuerknlUppeln ausgefihrt
werden kénnen, wobei Modus 2 als Beispiel dient. Mit dem linken Steuerknlppel steuern Sie Hohe und
Flugrichtung des Fluggerats und mit dem rechten Steuerknlppel steuern Sie die Vorwarts-, Ruckwarts-,
Links- oder Rechtsbewegung. Mit dem Gimbalradchen wird die Neigung der Kamera verstellt.

Gimbalradchen

X

Rechter Vorwarts

SteuerknUppel ﬁ

i
D<= @ 4
@@»@Zh» Vi

Sinken
Rickwrts
‘ Links Rechts \

* Die Fernsteuerung kann ihre maximale Ubertragungsreichweite (FCC/NCC) im offenen Gelande, ohne elektromagnetische

Links drehen Rechts drehen
Stoérquellen bei einer Flughdhe von ca. 120 Metern erreichen.
Die maximale Betriebszeit wurde unter Laborbedingungen getestet und dient nur zur Referenz.
Bilder werden nur aufgenommen, wenn die Fototaste vollstdndig nach unten gedriickt wird.

Linker
Steuerkntppel Steigen
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Verwendung der P4 Multispectral

1.

Herunterladen der DJI GS Pro App

Far die Verwendung mit der P4 Multispectral ist die neueste
Version von DJI GS Pro erforderlich. Suchen Sie im App Store
nach DJI GS Pro* oder scannen Sie den QR-Code, um die App
auf Ihr iPad herunterzuladen.

DJI GS Pro

'gﬂ' Bei erstmaliger Verwendung lhrer P4 Multispectral aktivieren Sie das Gerat mithilfe der DJI GS
|nt;met Pro App. Stellen Sie sicher, dass Ihr iPad Internetzugang hat.

* Besuchen Sie die offizielle DJI-Website, um weitere Informationen zu DJI GS Pro zu erhalten: https://www.dji.com/
ground-station-pro

2.

Uberpriifen des Akkuladestands

Niedrig &——— Hoch Niedrig &——— Hoch

V- 0 040:@

¥

0 0:0:0

Dricken Sie die Taste einmal, um den Akkuladestand zu Uberprifen. Driicken Sie die Taste einmal, dann
noch einmal und halten Sie sie gedrlickt, um ein- oder auszuschalten.

3.

34

Laden der Akkus

Steckdose
100-240 V

-

& « Laden Sie die Akkus vor dem erstmaligen Gebrauch vollsténdig auf.
- Stellen Sie sicher, dass die Intelligent Flight Batteries an die Akkuladestation angeschlossen sind, wie in der
Abbildung oben dargestellt.
- Stellen Sie sicher, dass sich der Modusschalter der Akkuladestation der Intelligent Flight Battery in der Stellung
Lademodus befindet.
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4. Fernsteuerung vorbereiten

Schwach Ausfalten der
Fernsteuerung

‘% Das Fluggerét sollte sich immer innerhalb des
' optimalen Sendebereichs befinden. Stellen Sie bei
schwachem Signal die Antennen ein, oder verringern
Sie die Entfernung.

Optimale Ubertragungsreichweite

5. Vorbereitung fiir den Start

Drucken Sie den Propeller nach
unten auf die Befestigungsplatte
und drehen Sie ihn in
SchlieBrichtung &), bis
er sicher befestigt ist.

Propeller mit Propeller mit
schwarzem Ring silbernem Ring
passen zu Motoren passen zu Motoren
mit schwarzen ohne schwarze
Punkten. Punkte.

C - Stellen Sie vor jedem Flug
sicher, dass die Propeller fest
sitzen.

DJI GS Pro

Entfernen Sie die Gimbal- Schalten Sie die Fernsteuerung Starten Sie die App.
Klammer von der Kamera. und das Fluggerét ein.
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6. Flug

Stellen Sie fur einen sicheren Start sicher, dass die Statusindikatoren des Fluggerates langsam griin blinken
(mit RTK* oder GNSS zum Positionieren).

Abheben

Knuppelkombination (CSC) zum
Ein-/Ausschalten der Motoren

ODER @ Ct?@

—

Zum Abheben (im Modus 2)
den linken SteuerknUppel |
langsam nach oben schieben.

%Landung

Linken SteuerknUppel
langsam nach unten
driicken, bis Sie auf

dem Boden aufsetzen.
Halten Sie ihn drei
Sekunden lang nach
unten gedriickt, um die
Motoren auszuschalten.

F
Vs

- Laufende Propeller stellen eine Gefahr dar. Halten Sie ausreichend Abstand zu sich drehenden Propellern und
Motoren! Starten Sie die Motoren NICHT unter beengten Platzverhaltnissen oder in der Néhe von Personen!

- Legen Sie die Fernsteuerung nicht aus der Hand, wenn sich die Motoren drehen.

- Die Motoren im Flug ausschalten: Fiihren Sie beide Steuerkniippel gleichzeitig nach unten, um die Motoren
auszuschalten. Diese Funktion kann in DJI GS Pro aktiviert werden. Schalten Sie die Motoren wahrend des
Fluges nur ab, wenn dadurch in einem Notfall Verletzungen oder Schaden vermieden werden kénnen.

* Die RTK-Positionierung wird empfohlen. Gehen Sie in DJI GS Pro zur Missionsansicht (Mission View) und tippen Sie
auf das Symbol i oder RTK oben auf dem Bildschirm, um zum Menti RTK-Einstellungen zu gelangen. Wahlen Sie
dann D-RTK 2 oder Netzwerk-RTK-Konto als RTK-Datenquelle aus. Aktivieren Sie die Fluggerat-RTK unten im Men(.
Andernfalls kann das Fluggerat die RTK-Daten nicht verwenden.

7. Einsatze durchfiihren

Das folgende Beispiel enthalt Anweisungen fir 3D-Kartierungsmissionen mit DJI GS Pro.

Erstellen Sie eine
3D-Kartierungsmission.

Konfigurieren Sie die
Missionsparameter.

Tippen Sie auf Fuhren Sie
Kameravorschau, um die
Kameraansicht aufzurufen

und die Kameraeinstellungen

zu konfigurieren.*

aus.

die Mission

e (=] &) &) (4]

Exportieren Eine Karte generieren.
Sie die

Bilder.

* Wenn in der Kameraansicht eine Multispektralkamera ausgewahlt wurde, enthalt diese Mission keine RGB-Fotos.

Technische Daten

© Fluggeréat
Startgewicht
Diagonale GréBe (Ohne Propeller)
Max. Flughdhe Uber dem Meeresspiegel
Max. Steiggeschwindigkeit
Max. Sinkgeschwindigkeit
Max. Fluggeschwindigkeit
Max. Flugzeit
Betriebstemperatur
Betriebsfrequenz

Strahlungsleistung (EIRP)

Schwebegenauigkeit

Bildpositionskompensation

* GNSS

Hochempfindlicher Einfrequenz-GNSS-
Empfénger

36

1487 g

350 mm

6.000m

6 m/s (Automatischer Flug); 5 m/s (Manuelle Steuerung)
3m/s

50 km/h (Modus ,P*); 58 km/h (Modus ,A%)

etwa 27 Minuten

0°C bis 40 °C

2,400 GHz bis 2,4835 GHz (Europa, Japan, Korea)
5,725 GHz bis 5,850 GHz (andere Lander/Regionen)'”
2,4 GHz: < 20 dBm (CE/MIC/KCQ)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/SRRC/NCC)

RTK st aktiviert und funktioniert ordnungsgemas:
Vertikal: + 0,1 m; Horizontal: £ 0,1 m

RTK ist deaktiviert:

Vertikal: + 0,1 m (bei aktiver Sichtpositionierung); + 0,5 m (mit GNSS-Positionsbestimmung)
Horizontal: + 0,3 m (bei aktiver Sichtpositionierung); + 1,5 m (mit GNSS-Positionsbestimmung)

Die relative Position der Mitte des jeweiligen CMOS-Sensors der sechs Kameras, wie auch das
Phasenzentrum der integrierten D-RTK-Antenne wurden kalibriert. Diese Daten werden in den EXIF-

Daten der entsprechenden Bilder gespeichert.

GPS + BeiDou + Galieo™ (Asien); GPS + GLONASS + Galieo™ (andere Regionen)

ww gLz


https://manualsee.com/blog/GOvJbUUco.html

Hochprazises Mehrfrequenz-Multisystem  Verwendete Frequenzen

RTK GNSS GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L.2; BeiDou: B1/B2; Galileo®: E1/E5
Fix-Zeit (TTFF): <50 s
Positioniergenauigkeit: Vertikal 1,5 cm + 1 ppm (RMS); Horizontal 1 cm + 1 ppm (RMS).
1 ppm deutet auf einen Fehler mit einer Zunahme von 1 mm tber 1 km hin.
Geschwindigkeitsgenauigkeit: 0,03 m/s

e Kartierungsfunktionen
Bodenauflésung (GSD) (H/18,9) cm/Pixel, H stent fur die Flughthe in Bezug auf den kartierten Bereich (Einheit: m)
Datenerfassungsrate Max. Betriebsbereich von ca. 0,63 km? fiir einen einzelnen Flug, bei einer Hohe von 180 m. Die
GSD betréagt ca. 9,52 cm/Pixel mit einer vorderen Uberlappungsrate von 80% und einer seitlichen
Uberlappungsrate von 60%, bei einem Flug der etwa 70% des Akkus entladt.
© Gimbal
Steuerbarer Bereich Neigungswinkel: -90° bis +30°
® Sichtsystem
Geschwindigkeitsbereich < 50 km/h bei 2 m Uber dem Boden mit angemessener Beleuchtung
Héhenbereich Ombis 10m
Betriebsbereich Ombis 10m
Hindemiserkennungsbereich 0,7mbis 30 m
Betriebsbedingungen Oberflachen mit deutlichen Konturen und ausreichender Beleuchtung (> 15 lux)
© Kamera
Sensoren Sechs 1/2,9-Zoll-CMOS, darunter ein RGB-Sensor zur Abbildung von sichtbarem Licht und fiinf
Monochrom-Sensoren fiir die multispektrale Abbildung.
Je Sensor: Effektive Pixel 2,08 MP (2,12 MP gesamt)
Filter Blau (B): 450 nm + 16 nm; Griin (G): 560 nm + 16 nm; Rot (R): 650 nm + 16 nm;
Red Edge (RE): 730 nm + 16 nm; Nahes Infrarot (NIR): 840 nm + 26 nm
Objektive Sichtfeld: 62,7°
Brennweite: 5,74 mm (Entspricht 35-mm-Format: 40 mm), Autofokus eingestellt auf oo
Blende: F2.2
ISO-Bereich des RGB-Sensors 200-800
Monochrome Sensorverstarkung 1-8x
Elektronischer globaler Verschluss 1/100-1/20000 s (sichtbares Licht); 1/100-1/10000 s (multispektrale Bilderfassung)
Max. BildgréBe 1600x1300 (4:3,25)
Dateiformate JPEG (sichtbares Licht) + TIFF (multispektrale Bilderfassung)
Unterstitzte Dateisysteme FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)
Unterstutzte Speicherkarten microSD mit einer minimalen Schreibgeschwindigkeit von 15 MB/s. Max. Speicherkapazitat: 128 GB
Klasse 10 oder UHS-| erforderlich
Betriebstemperatur 0°C bis 40 °C
© Fernsteuerung
Betriebsfrequenz 2,400 GHz bis 2,4835 GHz (Europa, Japan, Korea)
5,725 GHz bis 5,850 GHz (andere Lander/Regionen)”
Strahlungsleistung (EIRP) 2,4 GHz: < 20 dBm (CE/MIC/KCQ)
5,8 GHz: < 26 dBm (FCC/SRRC/NCC)
Max. Ubertragungsreichweite FCC/NCC: 7 km; CE/MIC/KCC/SRRC: 5 km
(ohne Hindernisse und Interferenzen)
Integrierter Akku 6.000 mAh LiPo 28
Betriebsstrom/Betriebsspannung 1,2Abei 7,4V
Mobilgeratehalter Tablet-PCs und Smartphones
Betriebstemperatur 0°C bis 40 °C
« Intelligent Flight Battery (PH4-5870mAh-15.2V)
Kapazitat 5.870 mAh
Spannung 152V
Akkutyp LiPo 4S8
Energie 89,2 Wh
Nettogewicht 468 g
Betriebstemperatur -10 °C bis +40 °C
Ladetemperatur 5°Cbis 40 °C
Max. Ladeleistung 160 W
e Intelligent Flight Battery Akkuladestation (P4CH)
Spannung 17,5V
Betriebstemperatur 5°Chis 40°C 3% Diese Kurzanleitung kann ohne vorherige
* Wechselstromadapter (PH4C160) Ankiindigung geandert werden.
Spannung 174V Die aktuelle Fassung finden Sie unter
Nennleistung 160 W p dji. /p4 i

[1] Aufgrund gesetzlicher Bestimmungen ist diese Frequenz in einigen Landern und Regionen nicht verflgbar.
[2] Galileo wird bald untersttitzt.
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P4 Multispectral

El P4 Multispectral es un dron de alta precision que ofrece funciones de imégenes multiespectrales. El
sistema de imagen estd compuesto por seis camaras con sensores CMOS de 1/2.9 pulgadas. Estas
incluyen una camara RGB y un conjunto de cinco camaras multiespectrales, todas de 2 MP con obturador
global, en un estabilizador de 3 ejes. El sensor de luz solar en la parte superior de la aeronave detecta
la irradiancia solar en tiempo real para compensar la imagen, maximizando la precision de los datos
multiespectrales recopilados. Los datos de imagen se pueden usar para generar mapas multiespectrales
para el andlisis del estado de las plantas y el suelo. La aeronave cuenta con un sistema D-RTK™ de DJI™
integrado, que proporciona los datos necesarios para alcanzar un nivel de precisién centimétrico*. La
detecciéon de obstaculos multidireccional es posible gracias a los sensores visuales delanteros, traseros
e inferiores, ademas de los sensores infrarrojos®.

-

. Cémaras con estabilizador 9. Motores
(con seis camaras correspondientes a las 10. Hélices
siguientes bandas de onda) -
a. Borde ro{o (RE) b. Infrarrojo cercano (NIR) 11 Indicadores de estado de

c. Verde (G d. Luz visible (RGB) la aeronave

e. Rojo (R) f. Azul (B) 12. Antenas OCUSYNGC™
2. Sistema de vision inferior 13. Antena D-RTK integrada
3. Puerto Micro USB 14. Sensor de luz solar

4. Boton de vinculacion e indicador de estado 15, Sistema de visién trasero
de vinculacion/camara

: - , 16. Baterfa de Vuelo Inteligente
5. Ranura para tarjeta microSD de la camara 17. Botén de encendido
6. S!stema de vision frgntal . ) 18. Indicadores del nivel
7. Sistema de deteccion por infrarrojos de bateria
8. Ledes frontales

* Se debe utilizar con un servicio de red RTK, una estacion movil GNSS D-RTK 2 de alta precision de DJI (se adquiere
por separado) o datos cinematicos posprocesados (PPK) (recomendados cuando la sefal de RTK es débil durante el
funcionamiento).

Los sistemas de deteccion por vision y por infrarrojos se ven afectados por las condiciones del entorno. Lea el manual del
usuario para obtener mas informacion.
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Control remoto

El control remoto cuenta con la tecnologia de transmisién de largo alcance OcuSync de DJI, que permite
controlar la aeronave y las camaras con estabilizador a una distancia maxima de 7 km (4.3 mi)*. Conecte un
iPad al control remoto a través del puerto USB para usar la aplicacion DJI GS Pro para planificar y realizar
misiones. Exporte las imagenes capturadas para su andlisis y cree mapas multiespectrales. El control
remoto tiene una bateria recargable de LiPo con una vida de la bateria méxima de aproximadamente
6 horas*.

-

11. Dial del estabilizador
12. Dial reservado
13. Botdn de grabacion

. Botén de encendido

Boton de regreso al
punto de origen (RPO)

N

3. Palancas de control 14. Sselector de modo de vuelo
4. Indicador led de estado 15. Boton del obturador®
5. Indicadores led de nivel 16. Botén para futuro uso
de la bateria '
) ” 17. Botones C1y C2
6. Puerto de alimentacion (personalizables)
7. Soporte para 18. Puerto USB (para conexion

dispositivos moéviles
8. Pestafias para fijacion de

pequenos dispositivos

(para teléfonos moviles)
9. Antenas

10. Empunadura

de dispositivos moviles)
19. Puerto Micro USB

Plegado

La siguiente imagen muestra la funcion de cada movimiento de las palancas de control, utilizando el Modo
2 como ejemplo. La palanca izquierda controla la altitud y la direccion de la aeronave, mientras que la
derecha controla los movimientos hacia adelante, atras, izquierda y derecha. El dial del estabilizador controla
la inclinacién de la camara.

Palanca Adelante Dial del
derecha ﬁ; estabilizador

® i

¥

Hacia atras

e @Zh» Vi

lzquierda Derecha \

* El control remoto es capaz de llegar al maximo de su alcance de transmisién (FCC/NCC) en una amplia area abierta sin
interferencias electromagnéticas, y a una altitud de unos 120 metros (400 pies).
El tiempo méximo de funcionamiento se prueba en un entorno controlado y se proporciona Unicamente a titulo de referencia.
Solo se tomaran imagenes cuando se presione totaimente a fondo el botén del obturador.

Palanca
izquierda Arriba

>
@Z
A4 3

|
|
i
|
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
|
Abaio |
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
i
|
|

om) L)

izquierda derecha
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Coémo usar el P4 Multispectral

1. Descarga de la aplicaciéon DJI GS Pro

Se requiere la Ultima version de DJI GS Pro cuando se usa con
el P4 Multispectral. Busque DJI GS Pro* en la App Store, o bien
escanee el codigo QR para descargar la aplicacion en su iPad.

DJI GS Pro

'LZ ﬂ‘ Al utilizar el P4 Multispectral por primera vez, activelo mediante DJI GS Pro. Asegurese de que
Internet  SU iPad tenga acceso a Internet.

* Visite el sitio web oficial de DJI para obtener mas informacion acerca de DJI GS Pro: https://www.dji.com/ground-
station-pro

2.

Comprobacion de los niveles de bateria

Baja &———» Alta

V- 0 040:@

Pulse una vez para comprobar el nivel de bateria. Pulse una vez, después otra y mantenga pulsado para
encender o apagar.

3.

40

Carga de las baterias

Toma de alimentacion
@ 100 - 240V

-

& » Cargue completamente las baterias antes del primer uso.
- Asegurese de conectar las Baterias de Vuelo Inteligente al centro de carga como se muestra en la imagen
anterior.
- Compruebe que el interruptor de modo del centro de carga para Baterias de Vuelo Inteligente se encuentra en la
posicién Modo de carga.
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4. Preparacion del control remoto

Despliegue del
control remoto

Intente mantener la aeronave dentro de la zona éptima
de transmision. Si la sefial es débil, ajuste las antenas
0 vuele la aeronave mas cerca.

Zona de transmisién éptima

5. Preparacion para el despegue

Presione la hélice hacia abajo
sobre la placa de montaje y girela
en la direccion de bloqueof)
hasta que quede fija.

Las hélices con Las hélices con
circulos negros se circulos plateados se
utilizan en motores utilizan en motores
con puntos negros. sin puntos negros.

C - Compruebe que las hélices
estan seguras antes de cada
vuelo.

DJI GS Pro

Retire la abrazadera del Encienda el control remoto y la Ejecute la aplicacion.
estabilizador de la camara. aeronave.
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6.

Vuelo

Para un despegue seguro, asegurese de que los indicadores de estado de la aeronave parpadeen en verde
lentamente (usando RTK* o GNSS para posicionarse).

Despegue Aterrizaje

F’% @ OBEN@ @ (=)

Empuje lentamente

Comando de combinacion de la palanca izquierda
palancas para arrancar/detener (en el Modo 2) hacia
los motores arriba para despegar

~—\. Empuje lentamente la_
palanca izquierda hacia
% abajo hasta tocar suelo
Manténgala asf por tres
U segundos para detener

los motores

« Las hélices en rotacién pueden ser peligrosas. Manténgase alejado de las hélices y motores en rotacion. NO
arranque los motores en espacios cerrados o cuando haya personas cerca.

- Mantenga siempre las manos en el control remoto cuando los motores estén girando.

- Detencion de los motores en pleno vuelo: Ejecute el comando CSC para detener los motores. Esta funcién
se puede habilitar en DJI GS Pro. Sélo detenga los motores en pleno vuelo si se produce una situacion de
emergencia en la que esta maniobra pueda reducir el riesgo de dafios o lesiones.

* Se recomienda utilizar el posicionamiento RTK. Vaya a la Mission View (Vista de mision) en DJI GS Pro, togque el icono
&1 0 RTK en la parte superior de la pantalla para ir al menut de configuracion RTK, y luego seleccione D-RTK 2 o
Network RTK Account (Cuenta de red RTK) como la fuente de datos RTK. Habilite el RTK de la aeronave en la parte
inferior del menu. De lo contrario, la aeronave no podra usar los datos RTK.

7.

Inicio de las operaciones

El siguiente ejemplo incluye instrucciones para las misiones 3D Map Area (Cartografia 3D) usando DJI GS

Pro

Cree una mision Configure los Toque la vista previa de la Realice la Exporte Genera un mapa.
del 3D Map Area. parametros de camara para acceder a la mision. las fotos.
la mision. Vista de la cdmara y ajustar la
cédmara®.

* Cuando se ha seleccionado una cdmara multiespectral en la Vista de camara, esta mision no incluiré fotos RGB.

Especificaciones
© Aeronave
Peso de despegue 1487 g
Distancia diagonal (sin incluir hélices) 350 mm
Altura méax. de servicio sobre el nivel del mar 6000 m (19685 ft)
Velocidad de ascenso méx. 6 m/s (vuelo automético); 5 m/s (control manual)
Velocidad de descenso max. 3m/s
Velocidad max. 50 kmv/h (31 mph) (modo P); 58 km/h (36 mph) (modo A)
Tiempo de vuelo méx. 27 minutos aprox.
Temperatura de funcionamiento De 0°Ca40°C (32 °F a 104 °F)
Frecuencia de funcionamiento De 2.400 GHz a 2.483 GHz (Europa, lJapén, Corea&]
De 5.725 GHz a 5.850 GHz (otros paises/regiones)
Transmision de potencia (PIRE) 2.4 GHz: < 20 dBm (CE / MIC / KCC)

5.8 GHz: < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)

Rango de precision del vuelo estacionario  RTK activado y funcionando correctamente:

Vertical: + 0.1 m; Horizontal: + 0.1 m

RTK desactivado:

Vertical: 0.1 m (Con posicionamiento visual); +0.5 m (Con posicionamiento GNSS)
Horizontal: +0.3 m (Con posicionamiento visual); +1.5 m (Con posicionamiento GNSS)

Compensacion de posicion de imagen Las posiciones relativas de los centros del CMOS de las seis camaras y el centro de fase de la antena

D-RTK a bordo se han calibrado y se registran en los datos EXIF de cada imagen.

* GNSS

GNSS de alta sensibilidad y frecuencia ~ GPS + BeiDou + Galileo® (Asia); GPS + GLONASS + Galileo® (otras regiones)
individual
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Multi-Frecuencia Multi-Sistema
RTK de alta precision GNSS

© Funciones de cartografia

Distancia de muestreo de suelos (GSD)

Tasa de recopilacion de datos

o Estabilizador
Intervalo controlable
© Sistema de visién
Rango de velocidad
Rango de altitud
Rango de operacion
Rango de deteccion de obstaculos
Entorno operativo
e Camara
Sensores

Filtros

Objetivos

Rango ISO del sensor RGB
Ganancia del sensor monocromo
Obturador electrénico global
Tamarfo méx. de imagen
Formatos de fotografia

Sistemas de archivo compatibles
Tarjetas SD compatibles

Temperatura de funcionamiento
© Control remoto
Frecuencia de funcionamiento

Transmisién de potencia (PIRE)
Distancia de transmision méax.

Bateria integrada

Corriente/voltaje de funcionamiento
Soporte para dispositivos méviles
Temperatura de funcionamiento

Capacidad

Voltaje

Tipo de bateria

Energia

Peso neto

Temperatura de funcionamiento
Temperatura de carga

Potencia de carga max.

Bateria de Vuelo Inteligente (PH4-5870mAh-15.2V)

Frecuencia empleada

GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L.2; BeiDou: B1/B2; Galileo”: E1/E5

Primera hora fija: <50 s

Precision de posicionamiento: 1.5 cm vertical + 1 ppm (RMS); 1 cm horizontal + 1 ppm (RMS).
1 ppm indica un error con un aumento de 1 mm en méas de 1 km de movimiento.

Precision de velocidad: 0.03 m/s

(H/18.9) cm/pixel, H indica la altitud de la aeronave en relacién con la zona a cartografiar (unidad: m)

Area de funcionamiento méxima de 0.63 km? para un solo vuelo a una altitud de 180 m, por ejemplo,
el GSD es de aproximadamente 9.52 cm/pixel, con un ratio de solapamiento vertical del 80 % y un
ratio de solapamiento lateral del 60 %. Durante este vuelo, la bateria se descargara del 100 % al 30 %.

Inclinacién: -90° a +30°

<50 km/h (31 mph) a 2 m (6.6 pies) sobre el suelo con iluminacién adecuada
0-10m (0 - 33 pies)

0-10m (0 - 33 pies)

0.7 -30 m (2 - 98 pies)

Superficies con patrones definidos y una iluminacién adecuada (> 15 lux)

Seis CMOS de 1/2.9", que incluyen un sensor RGB para imégenes de luz visible y cinco sensores
monocromos para imagenes multiespectrales.

Cada sensor: Pixeles efectivos 2.08 MP (Pixeles totales: 2.12 MP)

Azul (B): 450 nm + 16 nm; Verde (G): 560 nm + 16 nm; Rojo (R): 650 nm + 16 nm;
Borde rojo (RE): 730 nm + 16 nm; Infrarrojo cercano (NIR): 840 nm + 26 nm

FOV (campo de vision): 62.7°

Distancia focal: 5.74 mm (equivalente en formato de 35 mm: 40 mm), enfoque automatico
ajustado a e

Apertura f/2.2

200 - 800

1-8x

1/100 - 1/20000 s (imagen de luz visible); 1/100 - 1/10000 s (imagen multiespectral)
16001300 (4:3.25)

JPEG (imagen de luz visible) + TIFF (imagen multiespectral)

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

microSD con una velocidad de escritura minima de 15 MB/s. Capacidad maxima: 128 GB. Se necesita
clasificacion clase 10 o UHS-I

De0°Ca40°C(32°Fa104°F)

De 2.400 GHz a 2.483 GHz (Europa, Japon, Corea?
De 5.725 GHz a 5.850 GHz (otros paises/regiones)’

2.4 GHz: < 20 dBm (CE / MIC / KCC)
5.8 GHz: < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)

FCC/NCC: 7 km; CE/MIC/KCC/SRRC: 5 km
(Sin obstrucciones, libre de interferencias)

6000 mAh, 2S LiPo
1.2Aa7.4V

Tabletas y teléfonos
De0°Ca40°C (32 °Fa104 °F)

5870 mAh
152V

LiPo 48

89.2Wh

4689

De -10°Ca40 °C (14 °F a 104 °F)
De5°Ca40°C (41 °Fa 104 °F)
160 W

© Centro de carga para Baterias de Vuelo Inteligente (PACH)

Voltaje
Temperatura de funcionamiento

e Adaptador de alimentacién de CA (PH4C160)

Voltaje
Potencia nominal

17.5V
De5°Ca40°C (41°Fa104°F) #Esta guia de inicio répido puede
modificarse sin aviso previo.

174V Descargue la tiltima version en

160W P diji.com/p4

[1] Esta frecuencia no esté disponible en algunos paises o regiones en cumplimiento de su normativa o legislacion aplicable.

[2] La asistencia para Galileo llegara pronto.
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P4 Multispectral

Le P4 Multispectral est un drone de haute précision doté de fonctions d’imagerie multispectrales. Le
systeme d’imagerie est constitué de six caméras équipées de capteurs CMOS de 1/2,9 pouces, dont
une caméra RGB et un ensemble de cing caméras multispectrales, toutes a 2MP avec obturateur
global, sur une nacelle stabilisée a 3 axes. Le capteur spectral de lumiére solaire au-dessus de I'appareil
détecte I'irradiance solaire en temps réel pour la compensation d’image, optimisant ainsi la précision des
données multispectrales collectées. Les données d’image peuvent étre utilisées pour générer des cartes
multispectrales pour I'analyse de I'état des plantes et des sols. L’appareil est équipé d’une antenne intégrée
DJI™D-RTK™ embarquée qui fournit des données de haute précision pour un positionnement au centimétre
prés*. La détection d’obstacle multidirectionnelle est activée par les capteurs optiques avant, arriere, inférieur
et infrarouge*.

-

. Caméras a nacelle 9. Moteurs
(avec six caméras correspondant aux bandes  1(. Hglices
d’ondes ci-dessous) -
a. Bord Rouge (RE) b. Proche infrarouge (NIR) 11 Indicateurs du statut de

c. Vert (G) d. Lumiere visible (RGB) I'appareil
e. Rouge (R) f. Bleu (B) 12. Antennes OCUSYNC™
2. Systeme optique inférieur 13. Antenne D-RTK
3. Port Micro USB embarquée
4. Voyant d’état de la caméra/d’appairage et 14. Capteur de lumiere
bouton d’appairage spectrale
5. Emplacement pour carte microSD pour la 15. Systeme optique arriere
cameéra 16. Batterie de Vol Intelligente
6. Systeme optique avant 17. Bouton d’alimentation
7. Systéme de détection infrarouge 18. Indicateurs du niveau de
8. LED avant batterie

* Cette fonction doit étre utilisée avec le service Network RTK, une station mobile GNSS haute précision DJI D-RTK 2 (a
acheter séparément) ou avec des données cinématiques post-traitées (PPK) (recommandé lorsque le signal RTK est faible
pendant le fonctionnement).

Les systemes de détection infrarouge et optique sont influencés par les conditions environnantes. Lisez le Guide d’utilisateur
pour en savoir plus.
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Radiocommande

La radiocommande est dotée de la technologie de transmission a longue portée OcuSync de DJI capable
de controler I'appareil, ainsi que les caméras a nacelle jusqu’a une portée de transmission maximale de
7 km (4,3 mi)*. Connectez un iPad a la radiocommande via le port USB pour utiliser I'application GS Pro
afin de planifier et d’exécuter des missions. Exportez les images prises pour analyse et créez des cartes
multispectrales. La radiocommande est équipée d’une batterie LiPo rechargeable qui offre une autonomie
maximale d’environ 6 heures*.

-

. Bouton d’alimentation 11. Molette de nacelle

2. Eouton RRTH (Return-To- 12. Molette réservée
ome - Retour au point 13. Bouton d’enregistrement
de départ) vidéo 9
3. Joysticks de controle 14. Bouton de mode de vol
4. LED d’eta}t 15. Bouton d’obturateur*
5. LED de niveau de 16. Bouton libre réservé
batterie
6. Port d’alimentation N st
.Po i i , (personnalisables)
7. SUFE)D‘OVT pour appareil 18. Port USB (pour connexion
mobile d’appareils mobiles)
8. Crochets de fixation pour 19. Port Micro USB
petits appareils (pour ’
téléphones mobiles)
9. Antennes
10. Poignée

Replié

Le schéma ci-dessous illustre la fonction commandée par chaque joystick de controle, en utilisant le
Mode 2 comme exemple. Le joystick gauche agit sur I'altitude et le cap de I'appareil, tandis que le joystick
droit contréle ses mouvements vers I'avant, I'arriere, la gauche et la droite. La molette de nacelle contréle
I'inclinaison de la caméra.

Joystick Joystick droit Avant Molette de nacelle
gauche Haut G
i i i
® ) — ® §°
3 S
Arriere

com) (/)

Tourner Tourner
a gauche adroite

e @Zh» Vi

Gauche Droite \

* La radiocommande peut atteindre sa distance de transmission maximale (FCC/NCC) dans un espace dégagé et sans
interférences électromagnétiques, et a une altitude d’environ 120 métres (400 pieds).
Le temps de fonctionnement maximal est testé en laboratoire, et vous est fourni uniquement a titre indicatif.
Les photos ne seront prises que lorsque le bouton d’obturateur est enfoncé a fond.
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Utilisation du P4 Multispectral

1. Téléechargement de ’application GS Pro

La derniere version de GS Pro est requise pour I'utilisation du P4
Multispectral. Recherchez GS Pro* dans App Store ou scannez
le code QR ci-dessous pour télécharger I'application sur votre
iPad.

'gﬂ' Lors de la premiere utilisation du P4 Multispectral, vous devez I’activer avec I'application
o
Internet  GS Pro. Assurez-vous que votre iPad a acces a Internet.

* Visitez le site officiel DJI pour plus d’informations sur GS Pro. https://www.dji.com/ground-station-pro

2. Vérification du niveau de batterie

Faible e————» Elevé

¥

0 0:0:0

Appuyez une fois pour vérifier le niveau de batterie. Appuyez une fois de plus et maintenez le bouton
enfoncé pour éteindre/allumer.

3.

46

Chargement des batteries

Prise courant
1004240V

-

& - Chargez entierement les batteries avant de les utiliser pour la premiere fois.
- Assurez-vous de bien connecter les Batteries de Vol Intelligentes a la station de recharge, comme indiqué dans
le schéma ci-dessus.
- Veillez a ce que le commutateur Mode de la station de recharge de la Batterie de Vol Intelligente soit en position
Charging Mode.
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4. Préparation de la radiocommande

Déploiement de la
radiocommande

Veillez a ce que I'appareil reste dans la portée de
transmission optimale. Si le signal est faible, ajustez la
position des antennes ou rapprochez I'appareil.

Zone de transmission optimale

5. Préparation au décollage

Montez I’'hélice sur la plaque
de fixation en appuyant, puis
tournez dans le sens fde
verrouillage jusqu’a ce qu’elle
soit bien fixée.

Les anneaux noirs Les anneaux argentés des
des hélices se hélices se placent sur les
placent sur les moteurs ne comportant

moteurs comportant  aucun repére noir.
un repére noir.

- Vérifiez que les hélices sont
4 ) bien fixées avant chaque vol.

GS Pro

Retirez la bride de nacelle de la Mettez I'appareil et la Lancez I'application.
caméra. radiocommande sous tension.
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6.

Vol

Pour un décollage en toute sécurité, assurez-vous que les indicateurs du statut de I'appareil clignotent
lentement en vert (utilisez RTK* ou GNSS pour le positionnement).

Décollage Atterrissage

~—=\. Abaissez lentement le
joystick gauche jusqu’a
% celque I'appareil touche le
sol.

)

Poussez lentement le

. ) - Maintenez la position
Commande de joystick combinée joystick gauche (en { 5 :
pour démarrer/couper les Mode 2) vers le haut pgﬂ?ggb”gﬁgg%’ggﬁsrs
moteurs pour faire décoller p P :
I'appareil

« Les hélices en rotation peuvent étre dangereuses. Tenez-vous a distance des hélices et des moteurs en rotation.
NE DEMARREZ PAS les moteurs dans des espaces confinés ou lorsque des personnes se trouvent a proximité.

«» Gardez toujours les deux mains sur la radiocommande tant que les moteurs tournent.

« Coupure des moteurs en plein vol : Exécutez la CSC pour couper les moteurs. Cette fonction peut étre
activée dans GS Pro. Coupez les moteurs en plein vol uniquement s’il s’agit d’un cas d’urgence dans
lequel cette action peut réduire le risque de dommage ou de blessure.

* Le positionnement RTK est recommandé. Allez a Mission View dans GS Pro, appuyez sur I'icdne i ou sur RTK
en haut de I'écran pour accéder au menu des paramétres RTK, puis sélectionnez Compte D-RTK 2 ou Réseau RTK
comme source de données RTK. Activez le RTK de I'appareil au bas du menu. Autrement, I'appareil ne peut pas utiliser
les données RTK.

7.

Opérations de démarrage

L’exemple suivant comprend des instructions pour les missions Zone carte 3D en utilisant GS Pro.

e (= &[] (&

Créez une mission Configurez les Appuyez sur apercu de la Effectuez la Exportez Générez une carte.
Zone carte 3D. parametres de la cameéra pour passer en mode mission. les images.
mission. Camera View afin de configurer

les parameétres de la caméra*.

* Lorsque la caméra multispectrale a été sélectionnée dans Camera View, cette mission n’inclut pas les photos RGB.

Caractéristiques techniques

© Appareil

Poids au décollage 14879

Distance diagonale (sans hélice) 350 mm

Plafond pratique max. au-dessus du niveau 6 000 m (19 685 pieds)

de la mer

Vitesse d’ascension max. 6 m/s (vol automatique) ; 5 m/s (commande manuelle)

Vitesse de descente max. 3m/s

Vitesse max. 50 km/h (31 mph) (Mode P) ; 58 km/h (36 mph) (Mode A)

Temps de vol max. Environ 27 minutes

Température de fonctionnement 0a40°C(32a104°F)

Fréquence de fonctionnement 2,4000 GHz a 2,4835 GHz (Europe, Japon, Corée)
5.725 GHz & 5,850 GHz (autres pays/régions)”’

Puissance de I'émetteur (EIRP) 2,4 GHz : < 20 dBm (CE/MIC/KCC)
5,8 GHz : < 26 dBm (FCC/SRRC/NCC)

Plage de précision du vol stationnaire RTK activé et fonctionnant correctement :

Vertical : + 0,1 m ; horizontal : + 0,1 m

RTK désactivé :

Vertical : + 0,1 m (avec positionnement visuel) ; + 0,5 m (avec positionnement GNSS)
Horizontal : + 0,3 m (avec positionnement visuel) ; + 1,5 m (avec positionnement GNSS)

Compensation de la position de I'image Les positions relatives des centres du CMOS des six caméras et du centre de phase de I'antenne D-RTK

intégrée ont été étalonnées et sont enregistrées dans les données EXIF de chaque image.

e GNSS
GNSS haute sensibilité a fréquence unique GPS + BeiDou + Galileo® (Asie) ; GPS + GLONASS + Galileo” (autres zones géographiques)
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GNSS RTK multi-fréquence multi-systeme  Fréquence utilisée
haute précision GPS: L1/L2 ; GLONASS : L1/L.2 ; BeiDou : B1/B2; Galileo” : E1/E5
Obtention de la premiéere position : <50 s
Précision de positionnement : Verticale 1,5 cm + 1 ppm (RMS) ; horizontale 1 cm + 1 ppm (RMS).
1 ppm indique une erreur avec une augmentation de 1 mm sur 1 km de déplacement.
Précision de vitesse : 0,03 m/s

© Fonctions de cartographie
Distance d'échantillonnage au sol (GSD)  (H/18,9) cm/pixel, H étant I'altitude de I'appareil par rapport a la zone cartographiée (unité : m)
Taux de collecte des données La surface de travail maximale est d’environ 0,63 km? pour un seul vol & 180 m d'altitude, soit une
distance d’échantillonnage au sol d’environ 9,52 cm/pixel, avec un taux de superposition avant de
80% et un taux de superposition latérale de 60%, pendant un vol qui vide la batterie de 100% a 30%.
* Nacelle
Distance de contréle Inclinaison verticale : -90° a +30°
© Systéme optique
Plage de vitesse <50 km/h (31 mph) a2 m (6,6 pieds) au-dessus du sol avec un éclairage adéquat
Plage d'altitude 0-10m (0 - 33 pieds)
Portée de fonctionnement 0-10m (0 - 33 pieds)
Portée de détection d’obstacles 0,7 - 30 m (2 - 98 pieds)
Conditions d'utilisation Surfaces régulieres et bien éclairées (> 15 lux)
e Caméra
Capteurs Six CMOS 1/2,9”, comprenant un capteur RGB pour I'imagerie en lumiere visible et cing capteurs
monochromes pour I'imagerie multispectrale.
Chaque capteur : Pixels effectifs 2,08 MP (2,12 MP au total)
Filtres. Bleu (B) : 450 nm + 16 nm ; Vert (G) : 560 nm + 16 nm ; Rouge (R) : 650 nm + 16 nm ;
Bord rouge (RE) : 730 nm + 16 nm ; Proche infrarouge (NIR) : 840 nm + 26 nm
Objectifs FOV (champ de vision) : 62,7°
Distance focale : 5,74 mm (équivalent du format 35 mm : 40 mm), autofocus réglé sur «
Ouverture : /2.2
Gamme ISO du capteur RGB 200 a 800
Gain de capteur monochrome 1-8x
Obturateur global électronique 1/100 - 1/20000 s (imagerie en lumiére visible) ; 1/100 - 1/10000 s (imagerie multispectrale)
Taille d'image maximale 1600 x 1300 (4:3.25)
Format de photo JPEG (imagerie en lumiére visible) + TIFF (imagerie multispectrale)
Fichiers systéme pris en charge FAT32 (< 32 Go) ; exFAT (> 32 Go)
Cartes SD prises en charge microSD avec une vitesse d'écriture minimale de 15 Mo/s. Capacité max. : 128 Go. Classe 10 ou type
UHS-I minimum
Température de fonctionnement 0a40°C(32a104°F)
* Radiocommande
Fréquence de fonctionnement 2,4000 GHz & 2,4835 GHz (Europe, Japon, Corée)
5,725 GHz a 5,850 GHz (autres pays/régions)”
Puissance de I'émetteur (EIRP) 2,4 GHz : <20 dBm (CE/MIC/KCC)
5,8 GHz : < 26 dBm (FCC/SRRC/NCC)
Distance de transmission max. NCC/FCC: 7 km (4,3 mi) ; CE/MIC /KCC / SRRC : 5 km (3,1 mi)
(sans obstacle ni interférence)
Batterie intégrée 6 000 mAh, 2S LiPo
Courant/Tension de fonctionnement 12Aa74V
Support pour appareil mobile Tablettes et smartphones
Température de fonctionnement 0a40°C(32a104°F)
o Batterie de Vol Intelligente (PH4-5870mAh-15.2V)
Capacité 5870 mAh
Tension 15,2V
Type de batterie LiPo 45
Energie 89,2 Wh
Poids net 468 g
Température de fonctionnement -10a40°C (de 14 a 104 °F)
Température de charge 5°a40 °C (de 41 2104 °F)
Puissance de charge max. 160 W
 Station de recharge de la Batterie de Vol Intelligente (PACH)
Tension 17,5V
Température de fonctionnement 5a40°C(41a104°F)
» Adaptateur secteur CA (PH4C160) #Ce Guide de déma’z‘g;;;";gﬁ;’:y“g:js_
Tension 17,4V Téléchargez la demiére version a I'adresse
Puissance nominale 160 W https://www.dji.com/p4-multispectral

[1] En raison des lois et réglementations locales, cette fréquence n’est pas disponible dans certains pays ou régions.
[2] Le systeme Galileo sera bientét pris en charge.
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P4 Multispectral

P4 Multispectral & un drone ad alta precisione per I'acquisizione di immagini multispettrali. Il sistema di
imaging consiste di sei fotocamere con sensori CMOS da 1/2,9 pollici, tra cui una fotocamera RGB e un
set di fotocamere multispettrali composto da cinque fotocamere, tutte da 2 MP, con otturatore globale
stabilizzate su tre assi. Il sensore di luce solare spettrale, posizionato sulla parte superiore del drone, rileva
l'irradiazione solare in tempo reale per la compensazione dell'immagine, massimizzando I'accuratezza dei
dati multispettrali raccolti. | dati delle immagini possono essere utilizzati per generare mappe multispettrali per
I'analisi dello stato delle piante e del suolo. Il drone & dotato di un dispositivo D-RTK™ DJI ™ integrato, che
fornisce dati ad alta precisione per un’accuratezza di posizionamento a livello centimetrico*. Un rilevamento
multidirezionale degli ostacoli e disponibile grazie a sensori visivi € a infrarossi posizionati frontalmente, sul
retro e verso il basso*.

1. Fotocamere stabilizzate 8. LED anteriori
(con sei fotocamere corrispondenti alle 9. Motori
bande d’onda riportate di seguito) 10. Eliche

a. Red Edge (RE) ’ .
b. Vicino-infrarosso (NIR) 11. Indicatori di stato del drone

c. Verde (G) d. Luce visibile (RGB) 12. Antenne OCUSYNC™

e. Rosso (R) f. Blu (B) 13. Antenna integrata D-RTK
2. Sistema di visione verso il basso 14. Sentstorle di luce solare
8. Porta Micro USB 15 Zieterr::di visione posteriore
4. Pulsante e indicatore di stato del :

collegamento 16. Batteria di volo intelligente
5. Slot per scheda microSD della 17. Pulsante di accensione

fotocamera 18. Indicatori del livello di carica
6. Sistema di visione frontale della batteria

~

Sistema di rilevamento a infrarossi

* Dovrebbe essere utilizzato con servizio di rete RTK, con stazione mobile GNSS ad alta precisione DJI D-RTK 2 (da acquistare
separatamente) o con dati cinematici di post-produzione PPK (Post-Processed Kinematic) (soluzione consigliata in caso di
segnale RTK debole).

Le prestazioni del sistema di visione e del sistema di rilevamento a infrarossi sono soggette alle condizioni del’ambiente
circostante. Consultare il manuale d’uso per ulteriori informazioni.
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Radiocomando

Il radiocomando e dotato della tecnologia di trasmissione a lungo raggio OcuSync di DJI, che consente
di controllare il drone e le fotocamere stabilizzate fino a una distanza di 7 km*. Collegare un iPad al
radiocomando tramite la porta USB per utilizzare I'app DJI GS Pro e pianificare ed eseguire le missioni.
Esportare le immagini acquisite per I'analisi e I’elaborazione di mappe multispettrali. Il radiocomando
€ dotato di una batteria LiPo ricaricabile con una durata massima di circa 6 ore*.

-

. Pulsante di accensione

1

.

. Rotella per la regolazione

della fotocamera stabilizzata

2. Pulsante di ritorno
automatico (RTH) 12. Rotella preimpostata
3. Levetta (stick) di controllo 13. Pulsante di registrazione
4. LED di stato video -
5. LED del livello di carica della 14. Selettore della modalita
batteria di volo
6. Porta di alimentazione 15. Pulsante di scatto/
egistrazione*
7. Supporto per dispositivi registrazione
mobili 16. Pulsante preimpostato
8. Linguette di fissaggio per 17. Pulsanti C1 e C2
piccoli dispositivi (es. telefoni (personalizzabili)
cellulari) 18. Porta USB (per il
9. Antenne collegamento con dispositivo

10. Impugnatura

19.

mobile)
Porta Micro USB

La figura riportata di seguito illustra il funzionamento di ciascuna levetta di comando, utilizzando come
esempio la modalita di comando 2 (Mode 2). La levetta sinistra controlla I'altitudine e la direzione del drone,
mentre la levetta destra controlla i movimenti in avanti, all’indietro, a sinistra e a destra dello stesso. La rotella
per la regolazione della fotocamera controlla la direzione dell'inquadratura.

Rotella per la regolazione
della fotocamera stabilizzata

%@

Ny

Levetta destra

= i
® }

Indietro

=C] 2 @ZM"

A sinistra Destra

Levetta In avanti

sinistra Verso I'alto

O &

® Z

A4 o
@

* |l radiocomando € in grado di raggiungere la massima distanza di trasmissione (FCC/NCC) in aree aperte, prive di interferenze

Gira a sinistra Gira a destra
elettromagnetiche e a un’altitudine di circa 120 m (400 piedi).

La massima durata operativa ¢ stata testata in laboratorio e ha soltanto valore indicativo.

Le foto verranno scattate solo quando il pulsante di scatto sara stato premuto fino in fondo.

7
\
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Utilizzo di P4 Multispectral

1. Come scaricare ’app DJI GS Pro

Per I'utilizzo di P4 Multispectral &€ necessaria 'ultima versione
di DJI GS Pro. Cercare DJI GS Pro* nell’App Store, oppure
effettuare la scansione del codice QR per scaricare 'app sul
proprio iPad.

DJI GS Pro

.27<.’
,ﬂ Quando si utilizza P4 Multispectral per la prima volta, attivarlo tramite DJI GS Pro. Assicurarsi
Internet  Che il proprio iPad abbia accesso alla rete internet.

*Per ulteriori informazioni su DJI GS Pro, visitare la pagina web ufficiale https://www.dji.com/ground-station-pro.

2.

Controllo del livello di carica delle batterie

Basso e———— Alto
AL

0 0:0:0

Premere una volta per verificare il livello di carica della batteria. Premere una volta, quindi ripremere
a lungo per accendere/spegnere.

3.

52

Ricarica delle batterie

Presa di alimentazione
@ 100-240V

-

& « Ricaricare completamente le batterie al primo utilizzo.
- Assicurarsi di aver collegato le batterie di volo intelligenti alla stazione di ricarica, come mostrato nella figura
sopra.
« Assicurarsi che l'interruttore di selezione della modalita, sulla stazione di ricarica della batteria di volo intelligente,
sia in posizione Charging (Ricarica).
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4. Preparazione del radiocomando

Apertura del
radiocomando

Cercare di mantenere il drone all'interno della zona di
trasmissione ottimale. Se il segnale & debole, regolare
le antenne o far avvicinare il drone.

Zona di trasmissione ottimale

5. Preparazione al decollo

Premere I'elica verso il basso sulla
piastra di montaggio e ruotarla
nella direzione indicatad) per
fissarla.

Le eliche con Le eliche con

i contrassegni neri i contrassegni

vanno fissate sui argentati vanno
motori con i punti montate sui motori
neri. privi di contrassegno.

C « Verificare che le eliche siano
fissate correttamente prima di
ogni volo.

DJI GS Pro

Rimuovere il morsetto di Accendere il radiocomando e il Awviare I'app.
protezione della fotocamera. drone.
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6. Volo

Per un decollo sicuro, assicurarsi che la luce lampeggiante degli indicatori di stato del drone sia verde
(utilizzando RTK* 0 GNSS per il posizionamento).

Atterraggio

Decollo
Tirare lentamente a sé
<§ Z\\ lalevetta sinistra finché
5% & ) OPPURE @?ﬂl E%@ ((( ))) non si tocca il suolo.
XX — ==
% l Q y % Tenere premuto per tre
Levetta sinistra (in secondi per fermare
Comando a stick combinati per Mode 2) lentamente @ i motori.
awviare/arrestare i motori verso I'alto per

decollare

« Le eliche rotanti possono essere pericolose. Tenersi a distanza dalle eliche rotanti e dai motori. NON avviare
i motori in spazi ristretti e in presenza di persone nelle vicinanze.

« Tenere sempre le mani sul radiocomando quando i motori sono in funzione.

- Spegnimento dei motori durante il volo: eseguire il CSC (comando a stick combinati) per arrestare i motori.
Questa funzione puo essere abilitata in DJI GS Pro. Arrestare i motori durante il volo solo in situazioni di
emergenza e allo scopo di ridurre il rischio di danni o lesioni.

* Si consiglia di eseguire il posizionamento RTK. Andare su Mission View in DJI GS Pro, toccare I'icona.i o RTK nella
parte superiore dello schermo per accedere al menu delle impostazioni RTK, quindi selezionare D-RTK 2 o Network
RTK Account (Account rete RTK) come origine dei dati RTK. Abilitare I'RTK del drone nella schermata in basso. In caso
di non attivazione, il drone non puo utilizzare i dati RTK.

7. Operazioni iniziali

L’esempio seguente include le istruzioni per le missioni nell’area della mappa 3D usando DJI GS Pro.

e (=] o] (&) (4]

Creare una Configurare Toccare I'anteprima della Eseguire la Esportare Generare una mappa.
missione nell’area i parametri della fotocamera per accedere a Camera missione. le foto.
della mappa 3D. missione. View (vista fotocamera) per
configurare le impostazioni della
fotocamera®.

* Quando ¢ stata selezionata la fotocamera multispettrale in Camera View (vista fotocamera), questa missione non
acquisira alcuna foto RGB.

Caratteristiche tecniche

* Aeromobile
Peso al decollo 1487 g
Distanza diagonale (senza eliche) 350 mm
Quota massima di tangenza sopra il livello - 6000 metri (19.685 piedi)
del mare
Massima velocita ascensionale 6 m/s (volo automatico); 5 m/s (controllo manuale)
Velocita massima di discesa 3m/s
Velocita massima 50 km/h (modalita P); 58 km/h (modalita A)
Autonomia di volo Circa 27 minuti
Temperatura operativa 0°C-40°C
Frequenza operativa 2.400 GHz — 2.4835 GHz (Europa, Glappone Corea)
5.725 GHz - 5.850 GHz (altri Paesi/regioni)”
Potenza di trasmissione (EIRP) 2.4 GHz: < 20 dBm (CE/MIC/KCQ)
5.8 GHz: < 26 dBm (FCC/SRRC/NCC)
Accuratezza del volo stazionario RTK attivato e correttamente funzionante:
verticale: + 0,1 m; orizzontale: + 0,1 m
RTK disattivato:
verticale: £0,1 m (con posizionamento visivo); £0,5 m (con posizionamento GNSS)
orizzontale: 0,3 m (con posizionamento visivo); 1,5 m (con posizionamento GNSS)
Compensazione della posizione Le posizioni relative dei centri del CMOS delle sei fotocamere e il centro di fase dell'antenna D-RTK
dell'immagine integrata sono stati calibrati e sono registrati nei dati EXIF di ciascuna immagine.
* GNSS
GNSS a elevata sensibilita e frequenza GPS + BeiDou + Galieo® (Asia); GPS + GLONASS + Galileo™ (altre regioni)
singola
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RTK GNSS ad alta precisione
multi-sistema e multi-frequenza

e Funzioni di mappatura

Distanza di campionamento del terreno

(GSD)
Velocita di raccolta dei dati

Frequenza utilizzata

GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L.2; BeiDou: B1/B2; Calileo®: E1/E5

TIFF: <508

Accuratezza di posizionamento: verticale 1,5 cm + 1 ppm (RMS); orizzontale 1 cm + 1 ppm (RMS).
1 ppm indica un errore con un aumento di 1 mm su 1 km di movimento.

Accuratezza di velocita: 0,03 m/s

(H/18,9) cm/pixel, H indica I'altitudine dell’aeromobile rispetto all’area mappata (unita: m)

Area massima operativa di circa 0,63 km” per un volo singolo a un’attitudine di 180 metri. Esempio:
GSD & circa 9,52 cm/pixel, con un tasso di sovrapposizione frontale dell’80% e un tasso di
sovrapposizione laterale del 60%, durante un volo che consuma il 70% di carica totale della batteria.

® Sospensione cardanica (meccanismo di stabilizzazione)

Intervallo controllabile
e Sistema di visione
Intervallo di velocita
Intervallo di quota
Intervallo di funzionamento
Distanza di rilevamento degli ostacoli
Ambiente operativo
© Fotocamera
Sensori

Filtri:

Obiettivi

Intervallo ISO sensore RGB

Guadagno del sensore monocromatico
Otturatore elettronico globale
Dimensioni massime dell'immagine
Formato foto

File system supportati

Schede SD supportate

Temperatura operativa
Radiocomando
Frequenza operativa

Potenza di trasmissione (EIRP)

Distanza massima di trasmissione

Beccheggio: da - 90° a + 30°

<50 km/h a2 m (6,6 piedi) dal suolo, con illuminazione adeguata
0-10m (0 - 33 piedi

0-10m (0 - 33 piedi

0,7 -30 m (2 - 98 piedi)

Superfici a trama definita e con illuminazione adeguata (lux > 15)

Sei sensori CMOS da 1/2,9”, incluso un sensore RGB per imaging a luce visibile e cinque sensori
monocromatici per imaging multispettrale.

Ogni sensore: Pixel effettivi 2,08 MP (2,12 MP in totale)

Blu (B): 450 nm + 16 nm; Verde (G): 560 nm + 16 nm; Rosso (R): 650 nm + 16 nm;

Red-Edge (RE): 730 nm + 16 nm; Vicino-infrarosso (NIR): 840 nm + 26 nm

FOV (campo visivo): 62,7°

Lunghezza focale: 5,74 mm (formato equivalente 35 mm: 40 mm), autofocus impostato su eo
Apertura: /2,2

200 - 800

1-8x

1/100 - 1/20000 s (immagini a luce visibile); 1/100 — 1/10000 s (immagini multispettrali)

1600 x 1300 (4:3,25)

JPEG (immagini a luce visibile) + TIFF (immagini multispettrali)

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

microSD con una velocita di scrittura minima di 15 MB/s. Capacita massima: 128 GB. Caratteristiche
richieste Classe 10 0 UHS-I

0-40°C

2.400 GHz - 2.4835 GHz (Europa, Giappone, Corea)
5.725 GHz — 5.850 GHz (altri Paesi/regioni)”

2.4 GHz: < 20 dBm (CE/MIC/KCC)

5.8 GHz: < 26 dBm (FCC/SRRC/NCC)

FCC/NCC: 7 km; CE/MIC/KCC/SRRC: 5 km

(senza ostacoli né interferenze)

Batteria integrata LiPo 28 6000 mAh
Tensione/corrente operativa 12Aa74V
Supporto per dispositivi mobili Tablet e smartphone
Temperatura operativa 0-40°C

e Batteria di volo intelligente (PH4-5870mAh-15.2V)
Capacita 5,870 mAh
Tensione 15,2V
Modello di batteria LiPo 48
Energia 89,2 Wh
Peso netto 468 g
Temperatura operativa -10-40°C
Temperatura di ricarica 5-40°C
Potenza massima di ricarica 160 W

e Stazione di ricarica della batteria di volo intelligente (P4CH)
Tensione 17,5V
Temperatura operativa 5-40°C

o Adattatore di alimentazione CA (PH4C160)
Tensione 17,4V
Potenza nominale 160 W

[1] In accordo a leggi e regolamentazioni locali, questa frequenza non & disponibile in alcuni Paesi.
[2] Il supporto per Galileo sara disponibile a breve.

*#Questa guida di avvio rapido & soggetta

a modifiche senza preawiso.

Scaricare |'ultima versione da
https://www.dji.com/p4-multispectral
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P4 Multispectral

De P4 Multispectral is een uiterst nauwkeurige drone die over multispectrale beeldverwerkingsfuncties
beschikt. Het beeldverwerkingssysteem bevat zes camera’s met 1/2,9 inch CMOS-sensoren, waaronder
een RGB-camera en een multispectrale cameraopstelling met vijff camera’s, allemaal ingesteld op 2 MP
met global shutter, op een gestabiliseerde gimbal met 3 assen. De spectrale zonlichtsensor bovenop de
drone detecteert ten bate van de beeldcompensatie de zonnestraling in realtime, zodat de nauwkeurigheid
van de verzamelde multispectrale gegevens wordt gemaximaliseerd. De beeldgegevens kunnen worden
gebruikt om multispectrale kaarten te genereren ten bate van de analyse van de plant- en bodemstatus. De
drone heeft een ingebouwd DJI™ on-board D-RTK™-systeem, dat gegevens met precisie levert voor op
de centimeter nauwkeurige positionering. Multidirectionele obstakeldetectie wordt mogelijk gemaakt door
voorwaarts, achterwaarts en neerwaarts zicht en infraroodsensoren®.

-

. Gimbalcamera’s 8. LED’s voorzijde
(met zes camera’s die corresponderen met g Motoren
de onderstaande frequentiebanden) .
a. ‘Red Edge’ (RE) b. Nabi-infrarood (NIR) 10 Propellers

c. Groen (G) d. Zichtbaar licht (RGB) 11. Indicators dronestatus

e. Rood (R) f. Blauw (B) 12. OCUSYNC™-antenne’s
2. Neerwaarts zichtsysteem 13. On-board D-RTK-antenne
3. Micro USB-poort 14. Spectrale zonlichtsensor
4. Camera-/koppelingsstatusindicator en 15.

Achterwaarts zichtsysteem
16. Intelligent Flight Battery
17. Aan-/uitknop

18. Indicatoren accuniveau

koppelingknop
5. Camerakaartsleuf voor microSD
Voorwaarts zichtsysteem
Infraroodsensorsysteem

N o

* Dit moet gebruikt worden in combinatie met Network RTK Service, een DJI D-RTK 2 GNSS mobiel station met hoge precisie
(apart verkocht) of PPK-gegevens (Post-Processed Kinematic) (aanbevolen wanneer het RTK-signaal zwak is tijdens bedrijf).
Het zichtsysteem en infraroodsensorsysteem worden beinvioed door omgevingsomstandigheden. Lees de
gebruikershandleiding voor meer informatie.
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Afstandsbediening

De afstandsbediening is voorzien van DJI’s transmissietechnologie voor lange afstand, OcuSync, die in staat
is de drone en de cardanische cameras te besturen met een maximaal zendbereik van 7 km*. Verbind een
iPad met de afstandsbediening via de USB-poort om de DJI GS Pro-app te gebruiken voor het plannen en
uitvoeren van missies. Exporteer de vastgelegde afbeeldingen ter analyse en om multispectrale kaarten te
maken. De afstandsbediening heeft een oplaadbare LiPo-accu met een maximale accuduur van ongeveer

6 uur.

1. Aan-/uitknop 11. Gimbalwiel

2. Knop Return to Home 12. Gereserveerde draaiknop
(RTH) (terug naar 13. Video-opnameknop
thuisbasis)

- 14. Vluchtmodusschakelaar

3. Joysticks 15. Sluiterk

4. Status-LED solrerkop

) s 16. Gereserveerde niet-

5. Accuniveau-LED’s toegewezen knop

6. Voedingspoort 17. C1- en C2-knoppen

7. Houder mobiel apparaat (aanpasbaar)

8. Positioneringslipjes kleine 18. USB-poort (voor verbinding
apparatuur (voor mobiele met mobiel apparaat)
telefoons) 19. Micro USB-poort

9. Antennes

10. Beugel

Ingeklapt

De onderstaande afbeelding toont de functie die met elke beweging van de joystick wordt uitgevoerd.
Modus 2 wordt als voorbeeld gebruikt. Met de linkerjoystick regel je de hoogte en koers, terwijl je met de
rechterjoystick vooruit, achteruit, naar links en rechts kunt bewegen. Met de gimbal regel je de kanteling van
de camera.

Rechterjoystick Gimbalwiel

= i
® §

Achteruit

i
@ —
A4 3
G G o/
Links Rechts \

* De afstandsbediening kan de maximale overdrachtsafstand (FCC) bereiken in een groot open gebied zonder

Linksaf Rechtsaf
elektromagnetische interferentie, en tot een hoogte van circa 120 meter.
De maximale bedrijfstijd is getest in een laboratoriumomgeving en is alleen ter indicatie.
Er worden alleen foto’s gemaakt als de sluiterknop volledig is ingedrukt.

Linkerjoystick Vooruit

Omhoog
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Gebruik van de P4 Multispectral

1. Downloaden van de DJI GS Pro-app

De nieuwste versie van DJI GS Pro is vereist bij gebruik in
combinatie met de P4 Multispectral. Zoek naar DJI GS Pro*
in de App Store of scan de QR-code om de app op je iPad te
downloaden.

DJI GS Pro

'g ﬂ‘ Voor het eerste gebruik moet je de P4 Multispectral activeren met DJI GS Pro. Zorg ervoor dat
Internet  UW iPad toegang heeft tot het internet.

* Bezoek de officiéle DJI-website voor meer informatie over DJI GS Pro. https://www.dji.com/ground-station-pro

2. Accuniveaus controleren

Laag e————> Hoog Laag #—— Hoog

V- 0 040:@

¥

0 0:0:0

Druk eenmaal om het batterijniveau te controleren. Druk eenmaal en druk vervolgens opnieuw en houd
vast om aan/uit te zetten.

3.

58

De accu’s opladen

Stopcontact
100 - 240V

-

& « Laad de accu’s volledig op v&or het eerste gebruik.
- Sluit de Intelligent Flight Batteries aan op de Charging Hub zoals getoond in de afbeelding hierboven.
- Zorg ervoor dat de modusschakelaar van de Charging Hub van de Intelligent Flight Battery in de stand Charging
Mode (Oplaadmodus) staat.
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4. Voorbereiding van de afstandsbediening

Uitklappen van de
afstandsbediening

Probeer de drone binnen het optimale zendgebied te
houden. Als het signaal zwak is, past u de antennes
aan of laat u de drone dichterbij viiegen.

Optimaal zendgebied

5. Voorbereiding voor opstijgen

Druk de propellers op de
montageplaat en draai ze in
de vergrendelstands) totdat
ze vastzitten.

Zwarte Zilveren propellerringen
propellerringen gaan op motoren
gaan op motoren zonder zwarte stippen.
met zwarte
stippen.

- Controleer véor elke viucht of
de propellers goed vastzitten.

DJI GS Pro

Verwijder de gimbalklem van Schakel de afstandsbediening en Start de app.
de camera. de drone in.
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6. Vliegen

Zorg er voor een veilige start voor dat de statusindicators van de drone langzaam groen knipperen (met
RTK* of GNSS voor positionering).

Opstijgen

Combination Stick Command
voor het starten/stoppen van de

motoren

OF@

Landing

Linkerjoystick langzaam

omlaag totdat de drone

@ =)
Linkerjoystick (in
Modus 2) langzaam

omhoog voor

opstijgen

—

de grond raakt

Houd deze drie
seconden vast om de
motoren te stoppen

« Roterende propellers kunnen gevaarlijk zijn. Blijf uit de buurt van de roterende propellers en motoren. Start de
motoren NIET in krappe ruimten of wanneer er mensen in de buurt zijn.

» Houd je handen altijd op de

afstandsbediening wanneer de motoren draaien.

- De motoren tijdens het vliegen stoppen: Voer de gecombineerde joystickopdracht (CSC) uit om de motoren
te stoppen. Deze functie kan in DJI GS Pro worden ingeschakeld. Schakel de motoren alleen tijdens de
vlucht uit in noodsituaties wanneer dit de kans op schade of letsel verkleint.

* RTK-positionering wordt aanbevolen. Ga naar Mission View in DJI GS Pro en tik op het pictogramé.i of RTK bovenaan
het scherm om naar het menu RTK-instellingen te gaan en selecteer vervolgens D-RTK 2 of Network RTK Account
als de RTK-gegevensbron. Schakel de RTK van de drone onderaan het menu in. Anders kan het vliegtuig de RTK-

gegevens niet gebruiken.

7. Operaties starten

Het volgende voorbeeld bevat instructies voor 3D-kaartgebiedmissies met DJI GS Pro.

Maak een
3D-kaartgebiedmissie.

Configureer de

missieparameters.

Voer de

Tik op de preview van de
missie uit.

camera om Cameraweergave
te openen en de camera-
instellingen te configureren®.

& (=] &) (¥

Exporteer de Genereer een kaart.

afbeeldingen.

* Indien in Cameraweergave de multispectrale camera is geselecteerd, bevat deze missie geen RGB-foto’s.

Technische gegevens

© Drone
Startgewicht
Diagonale afstand (exclusief propellers)
Max. servicehoogte boven zeeniveau
Max. stiigsnelheid
Max. daalsnelheid
Max. snelheid
Max. viiegtiid
Bedrijfstemperatuur
Gebruiksfrequentie

Transmissievermogen

Nauwkeurigheidsbereik bij zweven

Beeldpositiecompensatie

* GNSS

GNSS met enkele frequentie en hoge
gevoeligheid

60

1487 g

350 mm

6000 m

6 m/s (automatische viucht); 5 m/s (handmatige bediening)
3m/s

50 km/u (P-modus); 58 km/u (A-modus)

Circa 27 minuten

0°tot 40 °C (32 ° tot 104 °F)

2,4000 GHz tot 2,4835 GHz (Europa, Japan, Korea)
5,725 GHz tot 5,850 GHz (andere landen/regio’s)"
2,4 GHz: < 20 dBm (CE / MIC / KCC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)

RTK is ingeschakeld en werkt goed:

Verticaal: + 0,1 m; Horizontaal: + 0,1 m

RTK is uitgeschakeld:

Verticaal: + 0,1 m (met zichtpositionering); + 0,5 m (met GNSS-positionering)

Horizontaal: + 0,3 m (met zichtpositionering); + 1,5 m (met GNSS-positionering)

De relatieve posities van de middelpunten van de CMOS van de zes camera’s en het fasemiddelpunt
van de ingebouwde D-RTK-antenne worden gekalibreerd en vastgelegd in de EXIF-gegevens van

elk beeld.

GPS + BeiDou + Galieo® (Azi€); GPS + GLONASS + Galileo (elders)

ww gLz
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RTK GNSS voor meerdere Gebruikte frequentie
frequenties en systemen met hoge precisie GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L.2; BeiDou: B1/B2; Galileo®: E1/E5
TTFF-tiid: <50 s
Nauwkeurigheid positionering Verticaal 1,5 cm + 1 ppm (RMS); horizontaal 1 cm + 1 ppm (RMS).
1 ppm geeft een fout aan met een toename van 1 mm meer dan 1 km beweging.
Snelheidsnauwkeurigheid: 0,03 m/s
© Mappingfuncties
Ground Sample Distance (GSD) (H/18,9) cm/pixel, H geeft de hoogte van de drone aan ten opzichte van het in kaart gebrachte gebied
(eenheid: m)
Max werkgebied van ca. 0,63 km” voor een enkele viucht op een hoogte van 180 m, dat wil zeggen,
GSD is ongeveer 9,52 cm/pixel, met een voorwaartse overlapping van 80% en een zijwaartse
overlapping van 60%, tiidens een viucht waarbij de batterij van 100% naar 30% leegloopt.

Gegevensverzamelingssnelheid

© Gimbal
Regelbaar bereik
® Zichtsysteem

Toonhoogte: -90 ° tot +30 ©

Snelheidsbereik < 50 km/u bij 2 meter boven de grond met voldoende verlichting

Hoogtebereik 0 - 10 meter

Werkingsbereik 0 - 10 meter

Bereik obstakeldetectie 0,7 - 30 meter

Werkingsomgeving Opperviakken met een duidelijke structuur en voldoende verlichting (> 15 lux)

e Camera

Sensoren Zes 1/2,9 inch CMOS, inclusief één RGB-sensor voor beeldvorming bij zichtbaar licht en viff
monochrome sensoren voor multispectrale beeldvorming.
Elke sensor: Effectieve pixels 2,08 MP (2,12 MP in totaal)

Filters Blauw (B): 450 nm + 16 nm; Groen (G): 560 nm + 16 nm; Rood (R): 650 nm + 16 nm;
,Red Edge” (RE): 730 nm + 16 nm; Nabij-infrarood (NIR): 840 nm + 26 nm

Lenzen FOV (Field of View, gezichtsveld): 62,7°

Brandpuntsafstand: 5,74 mm (equivalent van 35 mm-formaat: 40 mm), autofocus ingesteld op e
Diafragma: /2.2

ISO-bereik RGB-sensor 200 - 800

Gevoeligheid monochrome sensor 1-8x

Elektronische global shutter 1/100 - 1/20000 s (zichtbaar licht); 1/100 - 1/10000 s (multispectrale beeldvorming)

Maximale beeldgrootte 1600x1300 (4:3,25)

Fotoformaat JPEG (zichtbaar licht) + TIFF (multispectrale beeldvorming)

Ondersteunde bestandssystemen FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

Ondersteunde SD-kaarten microSD met een minimale schrijfsnelheid van 15 MB/s. Max. capaciteit: 128 GB. Klasse
10- of UHS-I-rating vereist

Bedrijffstemperatuur 0°tot 40 °C (32 ° tot 104 °F)
o Afstandsbediening
Gebruiksfrequentie 2,4000 GHz tot 2,4835 GHz (Europa, Japan, Korea)
5,725 GHz tot 5,850 GHz (andere landen/regio’s)"
Transmissievermogen 2,4 GHz: < 20 dBm (CE / MIC / KCC)

5,8 GHz: < 26 dBm (FCC / SRRC / NCC)
FCC/NCC: 7 km; CE/MIC/KCC/SRRC: 5 km
(Vrij van obstakels en interferentie)

6000 mAh LiPo 2S

1,2Abj7,4V

Tablets en smartphones

Max. zendafstand

Ingebouwde accu
Bedrijfsstroom/-spanning
Houder mobiel apparaat

Bedrijffstemperatuur 0 ° tot 40 °C (32 ° tot 104 °F)
o Intelligent Flight Battery (PH4-5870mAh-15.2V)

Capaciteit 5870 mAh

Spanning 15,2V

Batterijtype LiPo 45

Vermogen 89,2Wh

Nettogewicht 468 g

Bedriffstemperatuur -10° tot 40°C (14° tot 104°F)

Oplaadtemperatuur 5° tot 40°C (41° tot 104°F)

Max. oplaadvermogen

160 W

e Intelligent Flight Battery Charging Hub (P4CH)

Spanning
Bedrijfstemperatuur
e AC-voedingsadapter (PH4C160)
Spanning
Nominaal vermogen

[1] Om aan lokale wet- en regelgeving te voldoen, is deze frequentie in een aantal landen of regio’s niet beschikbaar.

17,5V
5° tot 40°C (41° tot 104°F)

174V
160 W

[2] Ondersteuning voor Galileo komt binnenkort.

*Deze Snelstartgids kan zonder voorafgaande
kennisgeving worden gewijzigd.

Download de nieuwste versie op
https://www.dji.com/p4-multispectral
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P4 Multispectral

O P4 Multispectral € um drone de alta precisdo capaz de fungdes de imagiologia multiespectral. O sistema
de imagiologia contém seis cdmaras com sensores CMOS de 1/2,9 polegadas, incluindo uma camara
RGB e uma matriz de camara multiespectral contendo cinco camaras, todas de 2 MP com obturador
global, numa suspensao carda estabilizada de 3 eixos. O sensor de luz solar espectral na parte superior
da aeronave deteta a irradiagao solar em tempo real, para a compensacédo de imagens, maximizando
a precisdo dos dados multiespectrais recolhidos. Os dados da imagem podem ser utilizados para gerar
mapas multiespectrais para andlise do estado de plantas e do solo. A aeronave tem um DJI™ D-RTK™ de
bordo integrado, que fornece dados de preciséo para uma preciséo de posicionamento ao centimetro*.
O sensor multidirecional de obstaculos é ativado pela viséo frontal, traseira e descendente e sensores de
infravermelhos™*.

1. Cémaras com suspenséo carda 8. LED frontais
(com seis camaras correspondentes @ g Motores
bandas de ondas abaixo) PR
a. Extremidade vermelha (RE 10. Hélices
b. Infravermelho Proximo (NI 2 11. Indicadores de estado do
c. Verde (G) d. Luz visivel (RGB) drone
e. Vermelho (R) f. Azul (B) 12. Antenas OCUSYNGC™
2. Sistema de visédo para baixo 13. Antena D-RTK de bordo

)

@

Porta micro USB

) . L 14. Sensor de luz solar espectral
4 Qgg%%oiigg(;%sgado da camara/ligagao 15. Sistema de viséo traseira (AR E—
5. Ranhura para cartéo microSD da 16. Bateria de voo inteligente
camara 17. Botao de alimentacéo
6. Sistema de visao para a frente 18. Indicadores do nivel da
7. Sistema de detegéo de infravermelhos bateria

* Deve ser utilizado com servigo de rede RTK, uma estagdo mével GNSS de elevada preciséo DJI D-RTK 2 (adquirida
em separado) ou dados cineméticos poés-processados (PPK) (recomendado quando o sinal RTK estéa fraco durante
o funcionamento).

Os sistemas de visao e detecéo de infravermelhos sao afetados pelas condigdes circundantes. Leia o Manual do Utilizador
para saber mais.
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Telecomando

O telecomando inclui a tecnologia de transmissao de longo alcance OcuSync da DJI, com capacidade
para controlar a aeronave e a cdmara com suspensdo carda a uma distancia de transmissdo méaxima de
7 km (4,3 milhas)*. Ligue um iPad ao controlador remoto através da porta USB, para utilizar a aplicagcdo
DJI GS Pro para planear e realizar missdes. Exporte as imagens captadas para analise e para criar mapas
multiespectrais. O controlador remoto tem uma bateria LiPo recarregavel com uma duragdo maxima da
bateria de aproximadamente 6 horas*.

-

11. Botao da suspensao carda
12. Botao reservado

13. Botao de gravagao de video
14. Interruptor de modo voo

15. Botéo do obturador*

16. Botao em branco reservado

17. Botbes C1 e C2
(personalizavel)

18. Porta USB (para ligagao do
dispositivo mével)

19. Porta micro USB

. Botao de alimentagao
2. Botao de regresso

a posic¢ao inicial (RTH)
Manipulos de controlo
LED de estado

LEDs de nivel da bateria
Porta de alimentacéao
.Suporte para dispositivo
movel

8. Patilhas de
posicionamento para
dispositivos pequenos
(para telemoveis)

9. Antenas

10. Guiador

N oA

Dobrado

A figura abaixo apresenta a fungdo que cada movimento do manipulo de controlo executa, utilizando
0 Modo 2 como exemplo. O manipulo esquerdo controla a altitude e o rumo da aeronave e o manipulo
direito controla os movimentos para a frente, para tras, para a esquerda e para a direita. O botdo da
suspensao carda controla a inclinagao da camara.

Manipulo Manipulo direito Para a frente Botéao da
esquerdo Para cima ﬁ; suspensao carda

>
@Z
¥ . 1

Para baixo

S

Para tras
‘ Virar & esquerda Virar & direita Esquerda Direita \

* O telecomando pode alcangar a sua distancia maxima de transmissao (FCC/NCC) numa area ampla e aberta, sem
interferéncias eletromagnéticas e a uma altitude de cerca de 120 metros (400 pés).
O tempo de funcionamento maximo testado em laboratério é fornecido a titulo indicativo.
As fotografias s6 serdo tiradas quando o botdo do obturador estiver totalmente pressionado.
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Utilizacao do P4 Multispectral

1. Transferir a aplicacao DJI GS Pro

E necesséria a versdo mais recente da DJI GS Pro para utilizar
com o P4 Multispectral. Pesquise DJI GS Pro* na App Store ou
efetue a leitura do cédigo QR para transferir a aplicacéo para
o seu iPad.

DJI GS Pro

'gﬂ' Ao utilizar o seu P4 Multispectral pela primeira vez, ative-o utilizando a aplicagao DJI GS Pro.
Internet  Certifique-se de que o seu iPad tem acesso a Internet.

* Visite o site oficial DJI para obter mais informagdes sobre o DJI GS Pro. https://www.dji.com/ground-station-pro

2. Verificar os niveis da bateria

Baixo &———— Alto

¥

0 0:0:0

Prima uma vez para verificar o nivel da bateria. Prima uma vez e, em seguida, prima novamente de
forma continua para ligar/desligar.

3.

64

Carregar as baterias

Tomada elétrica
100 - 240 V

-

& - Carregue totalmente as baterias antes da primeira utilizagao.
- Certifique-se de que liga as baterias de voo inteligentes ao terminal de carregamento conforme exemplificado na
figura acima.
- Certifique-se de que o interruptor de modo do terminal de carregamento da bateria de voo inteligente esta na
posicdo Modo de carregamento.
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4. Preparar o telecomando

Desembrulhar
o telecomando

! Tente manter a aeronave dentro da zona de
! transmissao ideal. Se o sinal estiver fraco,
i ajuste as antenas ou aproxime a aeronave.

Zona de transmissao ideal

5. Preparar a descolagem

Pressione a hélice para baixo
na placa de montagem e rode
na direcdo do blogqueio ) até
prender.

Os anéis pretos das Os anéis prateados

hélices encaixam das hélices encaixam
nos motores com os nos motores sem 0s
pontos pretos. pontos pretos.

C - Certifique-se de que as hélices
estédo seguras antes de cada
VOoo.

DJI GS Pro

Retire 0 grampo da suspensao Ligue o telecomando Inicie a aplicagéo.
cardd da camara. € a aeronave.
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6. Voo

Para uma descolagem segura, certifique-se de que os Indicadores de Estado da Aeronave piscam
lentamente a verde (utilizando RTK* ou GNSS para posicionamento).

Descolagem Aterragem

Z\ Deslogue lentamente

0 manipulo esquerdo para
baixo até que a aeronave
toque no solo

U Mantenha-o premido

)

Deslogue lentamente

Comando de manipulos o manipulo esquerdo durante trés segundos
combinados para ligar/desligar (no Modo 2) para cima para parar os motores
0s motores para descolar

+ As hélices em rotagdo podem ser perigosas. Mantenha-se afastado das hélices e dos motores em rotagao. NAO
ligue os motores em espagos confinados ou sempre que existam pessoas nas proximidades.

« Mantenha sempre as maos no telecomando quando os motores estiverem em rotagao.

« Parar os motores a meio do voo: Execute o CSC para parar os motores. Esta fungdo pode ser ativada
na DJI GS Pro. Pare os motores durante o voo apenas em situagées de emergéncia, sempre que seja
necessario fazé-lo para minimizar os riscos de danos ou ferimentos.

* O posicionamento RTK é recomendado. Va para a Vista de Missao na DJI GS Pro, toque no icone i ou RTK no topo
do ecra para ir para 0 menu de definicdes RTK e, em seguida, selecione D-RTK 2 ou Conta de Rede RTK como fonte
de dados RTK. Ative o RTK da aeronave na parte inferior do menu. Caso contrério, a aeronave nao pode utilizar os
dados RTK.

7. Iniciar operacgoes

O exemplo seguinte inclui instrugdes para missdes da Area de Mapas 3D utilizando a DJI GS Pro.

e (= &) (&

Crie uma missao Configure os Toque na pré-visualizagao da Realize Exporte as Gerar um mapa.
de Area de parametros da camara para entrar na Vista a missao. imagens.
Mapas 3D. miss&o. da Camara, para configurar

as definicoes da camara*.

* Se a camara multiespectral tiver sido selecionada na Vista da Camara, esta missao néo incluira fotografias RGB.

Especificacoes

© Aeronave
Peso de descolagem 1487 g
Distéancia diagonal (hélices excluidas) 350 mm

Limite de funcionamento maximo acima 6000 m (19 685 pés)
do nivel do mar

Velocidade méx. de subida 6 m/s (voo automético); 5 m/s (controlo manual)
Velocidade méx. de descida 3m/s
Velocidade maxima 50 km/h (31 mph) (modo P); 58 km/h (36 mph) (modo A)
Tempo méximo de voo Aprox. 27 minutos
Temperatura de funcionamento 0°a40°C(32°a104°F)
Frequéncia de funcionamento 2,4000 GHz a 2,4835 GHz (Europa, Japéo, Coreia)
5,725 GHz a 5,850 GHz (Outros paises/regices)”
Poténcia da transmissao (EIRP) 2,4 Ghz: < 20 Dbm (CE/MIC/KCC)
5,8 Ghz: < 26 Dbm (FCC/SRRC/NCC)
Intervalo de precisdo de voo RTK ativado e a funcionar corretamente:
Vertical: +0,1 m; Horizontal: +0,1 m
RTK desativado:

Vertical: = 0,1 m (com posicionamento por visao); + 0,5 m (com posicionamento GNSS)
Horizontal: + 0,3 m (com posicionamento por visao); + 1,5 m (com posicionamento GNSS)
Compensagéo da posigéo da imagem As posigoes relativas dos centros das seis camaras CMOS e o centro de fase da antena D-RTK de
bordo foram calibrados e séo registados nos dados EXIF de cada imagem.
* GNSS

GNSS de elevada sensibilidade de GPS + BeiDou + Galieo™ (Asia); GPS + GLONASS + Galieo? (outras regioes)
frequéncia Unica
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GNSS de RTK Multi-frequéncia Multi-
sistema Alta-
precisdo

e Fungdes de mapeamento
Distancia da amostra de solo (GSD)
Taxa de recolha de dados

® Suspensé&o carda
Amplitude controlavel
© Sistema de visdo
Intervalo de velocidade
Intervalo de attitude
Intervalo de funcionamento
Intervalo de detecao de obstaculos
Ambiente de funcionamento
e Camara
Sensores

Filtros

Lentes

Intervalo ISO do sensor RGB
Ganho do sensor monocromatico
Obturador global eletrénico
Tamanho maximo da imagem
Formato de fotografia

Sistemas de ficheiros suportados
Cartdes SD compativeis

Temperatura de funcionamento
© Telecomando
Frequéncia de funcionamento

Poténcia da transmissao (EIRP)
Distancia méaxima de transmiss&o

Bateria incorporada
Corrente/tenséo de funcionamento
Suporte para dispositivo mével
Temperatura de funcionamento

© Bateria de voo inteligente (PH4-5870mAh-15.2V)

Capacidade

Tenséo

Tipo de bateria

Energia

Peso liquido

Temperatura de funcionamento
Temperatura de carregamento
Poténcia méx. de carregamento

Frequéncia utilizada

GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L.2; BeiDou: B1/B2; Galileo®: E1/E5

Tempo de fixacao inicial: < 50 s

Preciséo de posicionamento: Vertical de 1,5 cm + 1 ppm (RMS); horizontal de 1 cm + 1 ppm (RMS).
1 ppm indica um erro com um aumento de 1 mm por 1 km de movimento.

Precis&o da velocidade: 0,08 m/s

(A/18.9) cm/pixel, A indica a altitude da aeronave relativa a area mapeada (unidade: m)

Area operacional max. de aprox. 0,63 km? para um Uinico voo a uma altitude de 180 m, ou seja, o
GSD ¢é de aprox. 9,52 cm/pixel, com uma taxa de sobreposicéo para a frente de 80% e uma taxa de
sobreposicéo lateral de 60%, durante um voo com consumo de bateria de 100% para 30%.

Movimento: -90° a +30°

<50 km/h (31 mi/h) a 2 m (6,6 pés) acima do solo com luz adequada
0-10m (0- 33 pés)

0-10m (0 - 33 pés)

0,7-30m (2 - 98 pés)

Superficies com padrbes claros e iluminagéo adequada (> 15 lux)

Seis CMOS de 1/2,9", incluindo um sensor RGB para imagiologia visivel e cinco sensores
monocromaticos para imagiologia multiespectral.

Cada sensor: Pixels efetivos 2,08 MP (2,12 MP no total)

Azul (B): 450 nm + 16 nm; Verde (G): 560 nm + 16 nm; Vermelho (R): 650 nm + 16 nm;
Extremidade vermelha (RE): 730 nm + 16 nm; Infravermelho préximo (NIR): 840 nm + 26 nm

FOV (Campo de visao): 62,7°

Comprimento focal: 5,74 mm (formato equivalente ao de 35 mm: 40 mm), focagem automética
definida para oo

Abertura: /2.2

200 - 800

1-8x

1/100 - 1/20000 s (imagens de luz visivel); 1/100 - 1/10000 s (imagiologia multiespectral)
1600x1300 (4:3,25)

JPEG (imagens de luz visivel) + TIFF (imagiologia multiespectral)

FAT32 (< 32 GB); exFAT (> 32 GB)

microSD com uma velocidade de escrita minima de 15 MB/s. Capacidade méaxima: 128 GB.
Classificagdo necessaria de Classe 10 ou UHS-I

0°a40°C(32°a104°F)

2,4000 GHz a 2,4835 GHz (Europa, Japéo, Coreia)
5,725 GHz a 5,850 GHz (Qutros paises/regides)!”

2,4 Ghz: < 20 Dbm (CE/MIC/KCC)
5,8 Ghz: < 26 Dbm (FCC/SRRC/NCC)

FCC/NCC: 7 km (4,3 milhas); CE/MIC/KCC/SRRC: 5 km (3,1 milhas)
(desobstruida, sem interferéncias)

6000 mAh LiPo 2S
12Aa74V

Tablets e smartphones
0°a40°C(32°a104°F)

5870 mAh

152V

LiPo 48

89,2 Wh

468 g

-10°240° C (14°a 104° F)
5°a40°C (41°a104°F)
160 W

o Terminal de carregamento da bateria de voo inteligente (P4CH)

Tensao

Temperatura de funcionamento
© Transformador CA (PH4C160)

Tensao

Poténcia nominal

175V
5°a40°C (41°a 104°
( ) 3 Este guia de inicio répido esta sujeito
a alteragdes sem aviso prévio.
174V Transfira a versao mais recente disponivel em
160 W P! dji.com/p4-multi

[1] Com vista ao cumprimento dos regulamentos locais, esta frequéncia GHz néo se encontra disponivel em alguns paises ou regides.

[2] O suporte ao Galileo estara disponivel em breve.
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P4 Multispectral

O P4 Multispectral € um drone de alta precisdo capaz de executar fungdes de imagem multiespectral.
O sistema de imagem contém seis cameras com sensores CMOS de 1/2,9 polegadas, incluindo uma
camera RGB e um arranjo de cameras multiespectrais com cinco cameras, todas a 2 MP com obturador
global, em um estabilizador triaxial. O sensor de luz solar espectral no topo da aeronave detecta a irradiagéo
solar em tempo real para compensac¢ao de imagem, maximizando a precisao dos dados multiespectrais
coletados. Dados de imagem podem ser usados para gerar mapas multiespectrais para andlise de status
de plantas e solo. A aeronave possui um DJI™ D-RTK™ integrado, que fornece dados de precisdo para
exatidao de posicionamento em nivel de centimetros*. O sensor de obstaculos multidirecional é habilitado
por sensores visuais frontal, traseiro e inferior e sensores infravermelhos*.

1. Cameras com estabilizador 8. LEDs frontais
$com seis cAmeras correspondentes 8 g Motores
aixas de onda abaixo) N
a. Borda Vermelha (RE) 10. Hélices
b. Infravermelho Proximo (NIR) 11. Indicadores de status
c. Verde (G) d. Luz visivel (RGB) da aeronave
e. Vermelho (R)  f. Azul (B) 12. Antenas OCUSYNC™
2. Sistema visual inferior 13. Antena D-RTK integrada

@

lEr(]jtlrad da mciicrotUtSB da camera/ 14. Sensor de luz solar espectral
ndicador de status da camer: : ) .
vinculacéo e botao de vinculacao 15. Sistema visual traseiro

B

16. Bateria de voo inteligente

5. Compartimento do cartdo microSD oe )

da camera 17. Botao liga/desliga
6. Sistema visual frontal 18. Indicadores de nivel
7. Sistema de detecgao por infravermelho da bateria

* Deve ser usado com o servigo de rede RTK, uma estagdo mével GNSS de alta preciséo DJI D-RTK 2 (adquirida
separadamente) ou dados cineméticos pds-processados (PPK) (recomendado quando o sinal RTK estiver fraco durante
a operagao).

Os sistemas de deteccao visual e por infravermelho sdo afetados pelas condi¢des adjacentes. Leia 0 Manual do Usuario
para obter mais informagoes.
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Controle remoto

O controle remoto possui a tecnologia de transmissdo de longo alcance OcuSync da DJI, capaz de
controlar a aeronave e a camera do estabilizador com alcance méaximo de transmissdo de 7 km*. Conecte
um iPad ao controle remoto através da entrada USB para usar o aplicativo DJI GS Pro para planejar
e executar missdes. Exporte as imagens capturadas para andlise e crie mapas multiespectrais. O controle

remoto possui uma bateria LiPo recarregével, com duragdo maxima de aproximadamente 6 horas*.

1. Boté&o liga/desliga 11. Botdo do estabilizador
2. Botao Retorno a Base 12. Botao Reservado
BTH) 13. Bot&o de gravagéo de video
3. Pinos de controle 14. Interruptor de modo de voo
4. LED de ste}tus _ 15. Botao do obturador*
2. IEE?deednlvel da bateria 16. Bot&o sem funcéo reservado
. Entrada de e
carregamento e E)%trcs)%%gi;é%gg)
7. Suporte do dispositivo 18. Entrada USB (para conexao
. ,Z:O\le‘d B . de dispositivos méveis)
A g%ﬁ?sp% gﬁ%cgg@g?en o] 19. Entrada micro USB
9. Antenas
10. Alga

Dobrado

A figura abaixo mostra a fungdo que cada movimento dos pinos de controle executa, usando o Modo
2 como exemplo. O pino esquerdo controla a altitude e a diregdo da aeronave, enquanto o pino direito
controla os movimentos para frente, para tras, para a esquerda e para a direita. O botdo do estabilizador
controla a inclinagdo da camera.

Pino esquerdo Pino direito Para frente Botéo do
Para cima ﬁ; estabilizador
o 5 I 0
® ) — ® (£
Parababo 4 S

Para tras

@ CAN)  Gow o/\»  ~
Virar & esquerda Virar & direita Esquerda Direita \

* O controle remoto é capaz de atingir sua distancia méaxima de transmissao (FCC/NCC) em uma érea sem obstrucdes e sem
interferéncia eletromagnética a uma altitude de aproximadamente 120 metros.
O tempo méximo de funcionamento ¢ testado em ambiente de laboratério, apenas para sua referéncia.
As imagens s6 serdo capturadas quando o botao do obturador estiver totalmente pressionado.
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Usando o P4 Multispectral

1. Baixando o aplicativo DJI GS Pro

A versao mais recente do DJI GS Pro é necessaria ao usar
com o P4 Multispectral. Procure o DJI GS Pro na App Store ou
escaneie o codigo QR para baixar o aplicativo em seu iPad.

DJI GS Pro

'g ﬂ‘ Ao usar o seu P4 Multispectral pela primeira vez, ative-o usando o DJI GS Pro. Certifique-se de
“ que o seu iPad tenha acesso a internet.

Internet

* Visite o site oficial da DJI para obter mais informagdes sobre o DJI GS Pro. https://www.dji.com/ground-station-pro

2. Verificando os niveis da bateria

Baixo &———— Alto

¥

0 0:0:0

Pressione uma vez para verificar o nivel da bateria. Pressione uma vez; em seguida, pressione
novamente e segure para ligar/desligar.

3. Carregando as baterias

Tomada elétrica
1002240V

-

- Carregue totalmente as baterias antes de usa-las pela primeira vez.

- Certifique-se de conectar as baterias de voo inteligente ao carregador com mdltiplas entradas, conforme
mostrado na figura acima.

« Certifique-se de que o interruptor de modo do carregador com multiplas entradas da bateria de voo inteligente
esteja na posicédo Modo de carregamento.
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4. Preparando o controle remoto

Desdobrando
o controle remoto

! Tente manter a aeronave dentro da zona de
transmissé&o ideal. Se o sinal estiver fraco, ajuste
as antenas ou voe proximo da aeronave.

Faixa de transmissao ideal

5. Preparacao para a decolagem

Pressione a hélice para baixo na
placa de montagem e gire na
diregéo da travad) até ficar firme.

Os anéis pretos das Os anéis prateados
hélices s&o instalados das hélices sao

em motores com instalados em
pontos pretos. motores sem

pontos pretos.

C « Antes de cada voo, certifique-
se de que as hélices estejam
bem presas.

DJI GS Pro

Remova o grampo do Ligue o controle remoto Abra o aplicativo.
estabilizador da camera. € a aeronave.
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6. Voo

Para uma decolagem segura, certifique-se de que os indicadores de status da aeronave pisquem em verde
lentamente (usando o RTK* ou 0 GNSS para posicionamento).

Decolagem Aterrissagem

=

~—. Mova lentamente o pino
esquerdo [Jara baixo até
o

tocar o sol
% Segure por trés
U segundos para parar 0s

&)

L Mova lentamente motores
Use a combinagédo do comando 0 pino esquerdo para
dos pinos para ligar/desligar os cima (no Modo 2) para

motores decolar

« Hélices em movimento podem ser perigosas. Fique longe dos motores e das hélices enquanto estiverem girando.
NAO ligue os motores em areas confinadas ou quando houver pessoas préximas.

- Mantenha sempre as m&os no controle remoto enquanto os motores estiverem girando.

- Parada dos motores em pleno voo: Execute o CSC para parar os motores. Esta fungao pode ser habilitada
no DJI GS Pro. Para diminuir o risco de danos ou ferimentos, sé interrompa os motores em pleno voo em
caso de emergéncia.

* O posicionamento RTK é recomendado. Abra “Mission View” no DJI GS Pro, toque no icone .1 ou RTK na parte
superior da tela para ir para ao menu de configuragcoes RTK e, em seguida, selecione D-RTK 2 ou a conta RTK da rede
como fonte de dados RTK. Ative o RTK da aeronave na parte inferior do menu. Caso contrario, a aeronave nao pode
usar os dados RTK.

7. Operacoes iniciais

O exemplo a seguir inclui instrugdes para missdes de Area com mapa em 3D usando o DJI GS Pro.

e (=] &) [+] (4]

Crie uma missao Configure os Toqgue em pré-visualizagdo Execute Exporte as Crie mapas.
de Area com parametros da da camera para abrir a missao. fotos.
mapa em 3D. miss&o. a visualizagdo da camera para

definir suas configuragoes®.

* Quando a camera multiespectral for selecionada na Visualizagdo da camera, esta missao néo incluiré fotos RGB.

Especificacoes
© Aeronave
Peso de decolagem 1487 g
Distéancia diagonal (exceto hélices) 350 mm
Teto méximo de servigo acima do nivel 6.000 metros (19685 pés)
do mar
Velocidade méx. de ascensao 6 m/s (voo automético); 5 m/s (controle manual)
Velocidade max. de descensdo 3m/s
Velocidade max. 50 km/h (Modo P); 58 km/h (Modo A)
Duragéo méx. de voo Aprox. 27 minutos
Temperatura de funcionamento 0a40°C
Frequéncia de funcionamento 2,4000 GHz a 2,4835 GHz (Europa, Japéo, Coreia)
5,725 GHz a 5,850 GHz (Outros paises/regices)”
Poténcia de transmissao (EIRP) 2,4 GHz: <20 dBm (CE/MIC/KCC)

5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC/NCC)

Faixa de precisao em voo estaciondrio Com RTK habilitado e funcionando corretamente:
Vertical: +0,1 m; Horizontal: +0,1 m
Com RTK desabilitado:
Vertical: +0,1 m (com posicionamento visual); +0,5 m (com posicionamento GNSS)
Horizontal: +0,3 m (com posicionamento visual); 1,5 m (com posicionamento GNSS)

Compensagéo de posigdo de imagem As posicoes relativas dos centros do CMOS das seis cameras e do centro de fase da antena
D-RTK foram calibradas e séo registradas nos dados EXIF de cada imagem.

* GNSS
GNSS de alta sensibilidade e frequéncia ~ GPS + BeiDou + Galileo™ (Asia); GPS + GLONASS + Galileo” (outras regides)
Unica
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Multissistema com multifrequéncia
RTK GNSS de alta precisdo

Funcdes de mapeamento

Distancia de amostragem do solo (GSD)

Taxa de coleta de dados

o Estabilizador
Alcance controlavel
e Sistema visual
Alcance de velocidade
Faixa de altitude
Faixa de funcionamento
Alcance de deteccéo de obstaculos
Ambiente de funcionamento
* Camera
Sensores

Filtros

Lentes

Alcance ISO do sensor RGB
Ganho do sensor monocroméatico
Obturador global eletrénico
Dimensdes méximas da imagem
Formatos de fotos

Sistemas de arquivo suportados
Cartdes SD compativeis

Temperatura de funcionamento
 Controle remoto
Frequéncia de funcionamento

Poténcia de transmissao (EIRP)
Distancia méaxima de transmiss&o

Bateria integrada

Corrente/voltagem de funcionamento
Suporte do dispositivo mével
Temperatura de funcionamento

Capacidade

Tensao

Tipo de bateria

Energia

Peso liquido

Temperatura de funcionamento
Temperatura de carregamento
Poténcia méx. de carregamento

Bateria de voo inteligente (PH4-5870mAh-15.2V)

Frequéncia utilizada

GPS: L1/L2; GLONASS: L1/L.2; BeiDou: B1/B2; Galileo®: E1/E5

Primeiro horério fixo: <60 s

Precisao de posicionamento: Vertical 1,5 cm + 1 ppm (RMS); Horizontal 1 cm + 1 ppm (RMS).
1 ppm indica erro com um aumento de 1 mm em mais de 1 km de movimento.

Precisao da velocidade: 0,03 m/s

(H/18,9) cm/pixel, H indica a altitude da aeronave em relagéo a area mapeada (unidade: m)

Area max. de operagéo de aproximadamente 0,63 km? para um Unico voo com altitude de 180 m,
por exemplo, e GSD de aproximadamente 9,52 cm/pixel, com taxa de sobreposigéo frontal de 80%
e taxa de sobreposigéo lateral de 60%, durante um voo que consome 70% de bateria, passando de
100% a 30%.

Inclinagéo: -90° a +30°

<50 km/h a 2 metros acima do solo com iluminagéo adequada
Oal0m

Oal0m

0,7a30m

Superficies com padrbes claros e iluminagéo adequada (>15 Iux)

Seis sensores CMOS de 1/2,9”, incluindo um sensor RGB para imagens de luz visivel e cinco sensores
monocromaticos para imagens multiespectrais.
Cada sensor: Pixeis efetivos 2,08 MP (2,12 MP no total)

Azul (B): 450 nm + 16 nm; Verde (G): 560 nm + 16 nm; Vermelho (R): 650 nm + 16 nm;
Borda vermelha (RE): 730 nm + 16 nm; Infravermelho préximo (NIR): 840 nm + 26 nm

FOV (campo de visao): 62,7°
Distancia focal: 5,74 mm (equivalente ao formato de 35 mm: 40 mm), foco automatico em e
Abertura: /2.2

200 - 800

Tas8x

1/100 - 1/20000 s (imagem de luz visivel); 1/100 - 1/10000 s (imagem multiespectral)
16001300 (4:3.25)

JPEG (imagem de luz visivel) + TIFF (imagem multiespectral)

FAT32 (< 32 GB); exFAT (>32 GB)

microSD com velocidade minima de gravagéo de 15 MB/s. Capacidade méxima: 128 GB. Necessario
classificagéo classe 10 ou UHS-I

0a40°C

2,4000 GHz a 2,4835 GHz (Europa, Japao, Coreia)
5,725 GHz a 5,850 GHz (Outros paises/regides)'”

2,4 GHz: <20 dBm (CE/MIC/KCC)
5,8 GHz: <26 dBm (FCC/SRRC/NCC)

FCC/NCC: 7 km; CE/MIC/KCC/SRRC: 5 km
(sem obstrucdes, livre de interferéncia)

6000 mAh LiPo 28
12Aa7,4V

Tablets e smartphones
0a40°C

5.870 mAh
15,2V

LiPo 48
89,2 Wh
4689
-10°a40°C
5°a40°C
160 W

© Carregador com muiltiplas entradas da bateria de voo inteligente (P4CH)

Tenséo
Temperatura de funcionamento

e Adaptador de energia CA (PH4C160)

Tensao
Poténcia nominal

175V
5°a40°C
3% Este guia de inicio répido esta sujeito
a alteragdes sem aviso prévio.
17,4V

160 W

Baixe a versao mais recente disponivel em

- B
p: .dji. p4

[1] Para atender as regulamentacdes locais, esta frequéncia ndo esté disponivel em alguns paises e regides.

[2] Suporte para Galileo disponivel em breve.
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P4 Multispectral

The P4 Multispectral - BbICOKOTOYHbIA APOH C My/SibTUCNEKTPaNbHbIMU YHKLNAMN 06paboTKK
n3obpaxxeHnin. Cuctema 06paboTky N306paxKeHWn COCTOUT U3 WeCTN Kamep ¢ 1/2,9-010MMOBbIMUK
matpuuamm CMOS, Bkitovas kamepy RGB (BMAMMOro cBeTa) 1 NATb MySIbTUCAEKTPasIbHbIX Kamep.
Bce oHM ocHalleHbl rnobanbHbiM 3aTBOPOM C paspelleHnemM 2 Mn 1 pacnonoxkeHbl Ha 3-0CeBOM
cTabununzatope. CnekTpasbHbIA AaT4MK COMIHEYHOrO CBETa B BEPXHEW YacTu LpoHa onpepenser
VNHTEHCVBHOCTb COJTHEHHOIO U3Jy4EHNS B PEATbHOM BPEMEHW /1S PEryIMPOBKM MOCTYNArOLLEro B Kamepy
cBeTa, obecneurBas MakCUMasbHyl0 TOYHOCTb COBPaHHBIX MybTUCNEKTPaNbHbIX AaHHbIX. [ToyYeHHble
13 1306paKEHWA JaHHble MOMYT NMPUMEHSTLCS AN CO3AAHUS MYJIbTUCNIEKTPA/IbHBIX KapT, CAyXalluyx ons
aHanMsa COCTOSHUS PaCTeHMM 1 Nouskl. [POH OCHaLLeH BCTPOEeHHOM 6opTosol cuctemolt D-RTK™ ot
DJI™, koTopasi NPeAOCTaBNSET BICOKOTOUHBIE JaHHBIE C CAHTVIMETPOBOM TOYHOCTHIO MOSULIMOHMPOBAHMS”,
[N pacnosHaBaH1si NPEnsaTCTBUN B HECKOSbKYMX HaMNpPaBNeHUsIX UCMOMb3YOTCS AaTUMKM NPSIMOro, 3alHEro
N HVKHEro 0630pa, a Takke MHPaKpacHble JaTHMKn®.

1. CTabunmanpoBaHHble Kamepbl 8. MNepepHne orHm

(wecTb Kamep COOTBeTCTBerT) LIecTu 9. MoTopbl

NPUBEAEHHBIM HIKE KaHaam

a. KpacHbiin kpait (Red Edge, RE) 10. Mponennepsi

6. BAKHWIA VHPaKkpacHbii (Near- 11. ViHouKaTopsl CocTosHMA
Infrared, NIR) ApoHa

8. eneHbint (Green, G) 12. AHTeHHbl OCUSYNC™

r. Bugumein ceet (Red, Green, Blue; RGB) - 13, Arerna 6opToBoit cuctem

0. KpacHbi (Red, R) D-RTK

e. CuHuin (Blue, B)

)

14. CnekTpanbHbI AaTYnK

2. CricTema HkHero ob63opa COMHEYHOMO CBETa M
3. Pasbem Micro USB 15. CucTema 3aaHero o63opa
4. ViHoukaTop kamepbl/cTaTyca 16. AkkymyssiTop Intelligent
COMPSKEHNS N KHOMKA COMPSHIKEHUS! Flight Battery
5. CnoT ans kapTbl namsaTy microSD 17. KHOMKa MUTaHust
6. Cuctema nepegHero o63opa 18. VHavkaTopbl YpoBHS 3apsiaa
7. CucTtema nHbpakpacHbIX AaTYNKOB aKkymynsTopa

* CnepyeT ncnonb3osatb ¢ ceTeBbiM RTK-cepBUCOM, MOBWUIBHOW CTaHUMEN AN BbICOKOTOYHOW CMYTHUKOBOW CUCTEMbI
noauumonmpoBanua D-RTK 2 ot DJI (npnobpeTaeTcs 0TAENbHO) MW KMHEMATUHECKUMWU AaHHBIMW C NOCNeaytoLen
obpaboTkon (PPK) (pekomeHpyeTca npy ocnabnernn curHana RTK Bo Bpems paboTbl).

Pabota cnctem 0630pa 1 MHpakpacHbIX AaTYMKOB 3aBUCUT OT YCIOBMI OKpyXxatollen cpedbl. Bonee nogpobHas
VHOpMALWS NpefcTaB/ieHa B PYKOBOACTBE Mosib30BaTess.
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NynbT ynpaBneHus

[MynbT ynpaBneHns OCHalleH TexHONornen nepegadn AaHHbix Ha 6onbline pacctosHna OcuSync,
NO3BONSIOLLEN YNPaBNsATb APOHOM 1 CTabUAM3MPOBAHHBIML Kamepam Mpu MakcymManbHOW AasbHOCTU
nepepayn curHana 7 kv*. Mopkounte iPad K nynbTy ynpasneHus yepes nopT USB, utobbl MCnonb3oBaTh
npunoxenne DJI GS Pro gns nnaHnpoBaHns n coBeplueHns nonetos. OTNpaBnanTe NonyveHHble
N306paKeHNs A9 aHanmnsa 1 cospasaiiTe MynbTUCMEKTPasbHble KapTbl. [ynbT ynpasieHns ocHalleH
JINTUN-NONIMMEPHBIM aKKYMYIATOPOM, CMOCOOHBIM PaboTaTb MPUMOIN3UTENBHO 6 YacoB* 6e3 NoA3apAaKU.

-

. KHonka nutaHus

2. KHonka Bo3BpaTa
B AOMALLIHIOKO TOYKY
(RTH)
3. [hxomcTukm
4. CeeTogmoaHblin
VHANKATOP COCTOSIHWIS
5. CBeToanoaHble
VHONKATOPb! YPOBHS
3apsaa akkymynsaropa
6. MopT nuTaHns
. Dep>xxatens ang
MOBWIIBHOTO
yCTpoKrcTBa
8. Qukcarop /15 HeBObLUMX
YCTPOWCTB (HanpvMep,
MOOUBHBIX TenethoHoB)
9. AHTEHHbI

10. Pyuka ons nepeHoca

. Konecuko HakioHa kamepsbl

. 3apesepBnpoBaHHOe
KOECVKO

. KHorka 3anucu Bugeo

. Mepekntoyarens pexma
noneta

. KHonka cnycka 3atBopa®

. 3apesepBupoBaHHas KHoMKa
6e3 hyHKLMN

. Kronkn C1 1 C2
(HacTpaviBaemble)

. MopT USB (gnsa
MOAKNI04EHYISS MOBWIIBHOTO
YCTPOWNCTBA)

. Pasbem Micro USB

~

B cnoxxeHHOM cocTosiHWN

Ha pucyHke HmKe nokasaHa (yHKLWUS KaXKOOoro ABMXKEHUS IXKONCTUKA (Ha npuMmepe pexuma 2).
J1eBblin J)KOMCTUK UCMOMb3YeTCs A1 YNpaBieHUs BbICOTOM 1 KYpCOM feTaTeslbHOro annapara, npasblii
[DKOVICTVK — 115 yrpaBfeHns ABKEHNEeM Brepeq, Hasaf, BNeso v Brnpaso. Kosecuko ctabunmsaropa
YNpaBsieT HaKIIOHOM KaMepb!.

MpaBblil AXXONCTUK Bnepep Konecuko
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* MynbT ynpaBneHus MoOXeT obecneynTb MakcManbHylo AanbHOCTb nepepadn curHana (FCC/NCC) npu paboTe Ha
OTKPbITOM NPOCTPaHCTBE 6€3 3NEKTPOMarHUTHbIX MOMEX 1 BbiCOTe nosneta okoso 400 cyTos (120 m).
MakcumanbHoe BpemMsi paboTbl M3MEPSIOCh B NTABOPATOPHbIX YCOBUSX U MPUBOAUTCS UCKITIOUNTENIBHO B CMIPABOYHbIX
Lensix.
CHVMKM ByOyT ciefiaHbl TOSbKO MOC/E MOSTHOMO HaXKaTWst KHOMKY CrycKa 3aTBopa.
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Ucnonb3oBaHue P4 Multispectral
1. CkaumaHue npunoxeHus DJI GS Pro
Mpu ncnonb3osaHnn P4 Multispectral TpebyeTcs nocneaHss

Bepcua DJI GS Pro. Hangute DJI GS Pro* B App Store nnn
oTckannpynTe QR-Kkog, YToOb! 3arpy3nTb NpuioxxeHne Ha iPad.

DJI GS Pro

gﬂ' [Mpn nepeom ncnonb3oBaHuy P4 Multispectral akTMBUpyiiTe ero ¢ NOMOLLBIO NpunoxxeHus DJI
o
Nrteprer  GS Pro. Y6eautecs, yto Baul iPad MeeT AOCTyn K UHTEPHETY

* [ononHutensHaa nHdopmaums o DJI GS Pro npeactasneHa Ha oduumansHom cavte DJI: https://www.dji.com/ground-
station-pro

2. MpoBepKa ypoBHS 3apsiia aKKyMmynsitopa

H13Kni @——— Bbicokuin
AL

0 0:0:0

Hwnakuin @———— Boicokuin

Haxmnte oguH pas ansa NpoBepky YPOoBHS 3apsiaa akkymynatopa. Haxmute oguvH pas, a 3atem
HaXKMUTE 1 YAEPXKMBANTE 4159 BKIKOUEHWS/BBIKIIOHEHWS.

3. 3apsagka akkymynsatopoB

Posetka
100-240 B

-

& « MoMHOCTbIO 3aPSAAMTE aKKYMY/ISTOPbI NEPEA, MEPBbIM NCMOB30BaHNEM.
- Y6epuTech, 4To akkymynatopesl Intelligent Flight Battery noakntodeHbl K 3apsgHOMY KOHLEHTPATOpy, Kak
MOKa3aHO Ha PUCYHKE BbILLE.
« Y6enutech, YTO nepeknoyaTenb PEXNMOB 3apsiAHOrO KOHLEHTpaTopa Ans akkymynstopa Intelligent Flight
Battery nepesefieH B pexxum «Charging» (3apsaka).
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4. MoproroBKa nysbTa ynpasneHnus

CunbHbIn Cnabbin PackpowTe nynsTt
curHan curHan

‘% Cnepute 3a TeM, 4Tobbl APOH OCTaBaSICA B Npeaenax
ONTUMasbHOW 30HbI Nepefaqn curHana. Ecnm curHan
cnabbli, OTPEryIMPYNTE NOSIOXKEHNE aHTEHH NN
NOABEeAMTE NeTaTelbHbI annapat 6mke.

OnTumManbHas 3oHa nepefadqn curHana

5. MoproroBka ApoHa K B3neTy

TMpypKkMATE Mponesnsep

K MOHT&)KHOWM NnacTviHe

11 NOBEPHWTE ero B Hanpas/eHn
6110KMPOBKM B 10 chrKCaLMN.

Mponennepsb! Mponennepsl

C YepHbIMY C CepebpUCTbIMU
KosbLiamu cnefyet KonbLamu criefyet
yCTaHaBNMBaTh Ha yCTaHaBnMBaTb
MOTOPbI, OTMEYEHHbIE  Ha MOTOPbI, HE
YEPHBIMM TOHYKaMU. OTMeYeHHble

HYepHbIMN TOYKaMu.

C - [Nepen KaxapiM NoneTom
NpoBePSNTE HAOEXKHOCTb
KpenneHns nponesnniepos.

DJI GS Pro

CHummnTe hurkcatop BktounTe nynbT ynpasneHns 3anycTuTe NpUIoXeHue.
cTabunmaaropa ¢ kamepel. 1 neTaTtesbHbIA annapar.
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6. Monet

[ns 6e3onacHoro BaneTa yoeauTech, YTO MHAMKATOPbI COCTOSHWS APOHA MEAJIEHHO MUTaloT 3e/1eHbIM
LIBETOM (0191 MOSULMOHMPOBAHKS MCMOSb3YHOTCS cUcTeMbl RTK* 1 CnyTHUKOBOIO MO3ULIMOHMPOBAHNS).
Baner

i Mocapka

MnasHo HarpassTe
X\ /1eBbll [KOMCTVIK BHI,
rloka APOH He KOCHETCS
NOBEPXHOCTY
=2 Vpepxusaiite

MnasHo HanpasbTe B TEYEHME TPEeX CeKyH[,
KOMOUHVPOBaHHOE NONOXEHNE IEBbIN IKOVMCTUK [L159 BbIK/HOHYEHNSA
[DKOVCTVIKOB [153 BKITIOHEHS/ BBEPX A/ B3NeTa MOTOPOB

BbIK/IOHEHNA MOTOPOB (B pexxive 2)

- Bpauatowmeca nponennepbl MOryT NPeacTaBfsTb OonacHOCTb. He npubnnxkanTech K BpalaloLmnmMmcs
nponennepam n Motopam. SAMPELLEHO Bkato4aTb MOTOPbLI B OrpaHMYeHHOM NPOCTPaHCTBE UK
B HEMOCPEACTBEHHON BAN3OCTM OT JIIOAEN.

« He BbinyckaiTe NynbT yNpaBieHns U3 pyk BO Bpemsi paboTbl MOTOPOB.

« BblkntoyeHune MOTOpPOB BO BpeMsaA noJsieta: ycTaHOBUTe [J,)KOI7|CTVIKVI B KOMSVIHVIpOBaHHOe nonoxxexHwue,
4YTOGbl OCTAHOBWUTL MOTOPLI. OTa PYHKUUS MOXeT 6biTb akTuBMposBaHa B DJI GS Pro. BoikniovainTe
MOTOpPbI BO BpeMs noneta TOJIbKO B SKCTPEHHbIX CUTyaUWnsX, B KOTOPbIX 3TO MOXET 6bITb HeOGXO,D,IAMO ansa
npegoTepalleHns TpaBM U onacHbIX CI/ITyaLI,I/II?I.

* PekomeHpyeTcs MO3VILOHIPOBAHME C MOMOLUBIO RTK. Mepenaute B «Mission View» (npocmoTp noneta) B DJI GS Pro,
HEXKMITE 3HAYOK & i i RTK B BEpXHe 4acTn aKpaHa, HToDbl NepenTt B MeHio HacTpoek RTK, a 3atem Bb|6epv|Te
D-RTK 2 nm yueTHyto sanmch «Network RTK» (ceTb RTK) B ka4yecTse 1CTOYHMKA AaHHbIX RTK. Bkiiounte crucTemy
RTK gpoHa B HWXKHEN 4acTi MeHto. B NPOTUBHOM Crlydae APOH HE CMOXET MCMOSIb30BaThb AaHHble RTK.

7. Hayano pa6oTbi

B cnepytoLlem npymepe NpvBeaeHs! MHCTPYKUMI A1 MONETOB C Lenbio codnaHms 3D-kapT (3D Map Area)
npw nomotuy DJI GS Pro.

O -o—

© = > v

Cospaiite 3apaqy Hactporite KocHuTech npeanpocmoTpa BbinonHute OkenopTupyiTe Cospartb KapTy.
«3D Map Area». napameTpbl Kamepbl, YTOObI NepenTn noner. 1306paKeHNs.

nonerta. B «Camera View» (pexvim
MPOCMOTPA C Kamepsl) A1
HaCTPOVIKM NapameTpoB”.

* MNpu BbIGOPE MY NLTUCNEKTPANILHON KaMePbl B PEXVIME MPOCMOTPa C KaMepbl APOH He ByaeT nonyyaTs cHUMK1 RGB.

TexHu4eckue XapaKTepUuCcTukun

© JleTaTensHbin annapar
BanetHas macca 14871
Paamep no gnaroHanu (6e3 nponennepos) 350 MM
Makc. BbicoTa noneta Hap, yposHeM Mopsi 19 685 dhyTos (6000 M)

Makc. ckopocTb Habopa BbICOTbI 6 M/C (@aBTOMaTVIHECKWI MONET); 5 M/C (PyHHOE YrpaB/eHie)
Makc. CKOPOCTb CHUXKEHMS 3m/c

Makc. ckopocTe 50 KM/ (pexximv P); 58 km/d (pexkim A)

Makc. Bpems noneta Okono 27 MuHyT

[vianasoH paboumx Temneparyp 0...+40°C

[vianasoH paboumx HactoT 2,4-2,4835 [Ty, (EBpona, SinoHus, Kopes)

MolwHocTs nepepaqn (S3MM) < 20 pbm (CE/MIC/KCC)

TOYHOCTb NO3VILIMOHMPOBAHMS Crictema RTK BK/to4eHa 1 paboTaeT JOmKHbIM 06pasom:

no Beptvkanu: 0,1 M; No ropudoHTanu: 0,1 M
Bes ucnonsbsosaHmna RTK:
B BEPTVIKaUIbHOW NNockocTu: +0,1 M (BU3yaulbHOE Mo3uLVIoHMpoBaHKe); +0,5 M (CryTHIKOBOE
NO3VILVIOHVPOBAHME)
B FOPV3OHTAIEHOM MIOCKOCTY: +0,3 M (BU3yarnibHOe MO3VLMOHPOBaHYE); +1,5 M (CNyTHUKOBOE
MO3VLMOHVPOBAHME)

KomneHcawms nonoxeHns n3obpaxeHnss  OTHOCUTESbHbIE NONOKEHS LIEHTPOB LuecTn Matpu, CMOS 1 LieHTpa hadbl BCTPOEHHOM aHTEeHHb!
6oprosoro D-RTK 6bum oTkanmbpoBaHs! 1 3anicaHbl B AaHHbIX EXIF kaxaoro nsobpakeHns.

© CryTHVKOBbIE CUCTEMbI MO3ULIVIOHPOBaHMS!

O,D,HOHaCTOTHaﬂ BbICOKOYYBCTBUTE IbHASA (1 (1
CIYTHIKOBAS! CCTEMA NO3VLYIOHAOBAHIS GPS+BeiDou+lanuneo (Asus); GPS+MTIOHACC+anmneo'” (opyrvie pervioHb)
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MHOrONOOCHbIE MHOrOCUCTEMHbIE
BbICOKOTOMHbIE

CMYTHUKOBbIE CUCTEMbI
noaviLmoHnpoBaHns RTK

© OYHKLMN KapTorpacdnpoBaHIst

Paamep nvkcesns no 3emMHomn
noeepxHocTn (GSD)

CrkopocTb cbopa AaHHbIX

e Crabunusartop
[lansHocTs nepeaaum curHana
e Cvictema o63opa
[JvianasoH ckopocTen
Makc. Bbicota
Pabounin aranasoH
[vianasoH o6Hapy»XeHWs NpensTCTBui
YCnoBvis (oyHKLMOHVPOBaHYIS
Kamepa
Matpuup!

DOunbTPbI:

ObbexTViBbI

[uanazoH ISO matpyel RGB
KoarUMEHT ycrneHys MOHOXPOMHOM
MaTpuLp!

OneKTPOHHbIN roBasbHbIV 3aTBOP

Makc. pa3vep v3obpaxkeHs
®opwmar oto

Mopaepx1Baemble haitnosble CUCTEMbI
CoBmMecTVIMble KapTbl NaMaT

[vianazoH paboymx Temneparyp
© [NynbT ynpasnexus
[vianasoH paboumx HactoT
MoLuHocTs nepepaqn (S3MM)
Makc. [ianbHOCTb repeaaqin curHaia

BCTPOEHHBI aKkyMySTop

Pabounii Tok/HanpsxeHne

[Jepxatens anis MOBUIBHOMO yCTpocTBa
[vianasoH paboqmx Temneparyp

o Akkymynsitop Intelligent Flight Battery (PH4-5870mAh-15.2V)

EmkocTb

Hanpspkervie

Tun akkymynsTopa

OHeprust

Macca HeTTo

[vianazoH paboumx Temneparyp
[JvianasoH Temnepartyp 3apsoKi
MaKC. MOLLHOCTb 3apsiaki

Vicronbayemas Yactota

GPS: L1/.2; TTIOHACC: L1/L2; BeiDou: B1/B2; Fanvneo™: E1/E5

HavansHoe 3advikcvposaHHoe Bpemst: < 50 ¢

TOYHOCTb MOMLMOHVPOBaHYS: 1,5 CM + 1 Mf, M0 BEPTUKaIM (CPeHeKBaapaTVUHOE 3HaueHve); 1 cm
+ 1 MA, MO ropU3OHTaIM (CPEHEKBAAPATVYHOE 3HAYEHVE).

1 Mf, O3HaY4aEeT, YTO MOrPELLHOCTb YBE/MHMBAETCS Ha 1 MM 3a KabKbI 1 KM [BIKEHUS.

TouHocTb ckopocTtu: 0,03 m/c

(H/18,9) cm/mukcens, rae H — BbicoTa ApoHa Mo OTHOLLIEHVIO K KapTorpachmpyemomy y4acTky (eavHiua
N3MEpEeHVIs: M)

Makc. pa6ouas 3oHa okoso 0,63 kv” 17159 OAHOro roneTa Ha BbicoTe 180 M, T. e. GSD (pasMep
MNVIKCENS NO 3eMHOW MOBEPXHOCTY) COCTaBNSET 0KOMO 9,52 CM/MMKCESb, CO CTEMEHbIO (DPOHTAITBHOTO
HanoxeHvist kapos 80% , a nateparnbHoro — 60%. Npy 3TOM ypPOBEHb akKyMyISTOpa CHUXKaEeTCst CO
100% f0 30%.

Hakno: -90°...+30°

< 50 kKM/4 Ha BbicoTe 6,6 (yToB (2 M) Ha, 3eMieit Mpr [OCTATOYHOM OCBELLIEHVN
0-10m

0-10m

0,7-30m

MOBEPXHOCTL C BAAVMON TEKCTYPOI, JOCTATO4HbIN YPOBEHb OCBELLEHHOCTU (> 15 1K)

LLlecTb 1/2,9-gtoimoBbix MaTpuy, CMOS, Bklovast oaHy MaTpuiLly Bravimoro ceeta RGB 1 nats
MOHOXPOMHbIX 27151 (DOPMVPOBAHISH My IETUCNIEKTPASTbHBIX NB0GPEKEHNIA.

Kakpas Matpuua: Yrcno addextaHbIx nkeeneit: 2,08 Mn (Obuee wicno nkcenei: 2,12 Mn)

CuHnii (Blue, B): 450 Hv + 16 HM; 3eneHbiin (Green, G): 560 HM + 16 HM; kpacHbiii (Red, R): 650 HM
+ 16 HM; kpacHbI kpalt (Red Edge, RE): 730 HM + 16 HM; 6Kk MHcbpakpacHbii (Near-infrared,
NIR): 840 HM + 26 HM

Yron of63opa: 62,7°
DokycHoe paccTosHue: 5,74 MM (40 MM — 3KBVBaneHT (hopmata 35 MM), aBTOCOKYC YCTAHOBSIEH Ha oo
[Jvadparma: /2.2

200-800
1-8x

1/100-1/20000 ¢ (06paboTka n3o6pakeHuin B BuayMom ceete); 1/100-1/10000 ¢ (MynbTvcnekTpasisHas
obpaboTka U30EPaKeHII)

1600%1300 (4:3,25)

JPEG (o6paboTka nsobpakeHuii B BuayMoM caete) + TIFF (MynbTucnexTpansHas obpabotka
1306PKEHNI)

FAT32 (<32 [Gaifm); exFAT (>32 I6ai)

microSD ¢ MUHMMaEHOM CKOPOCTBIO 3anvicy 15 MB/c. Makc. obbem: 128 [6aiT. Knacc ckopocTt:
Class 10, nopaepxka UHS-|

0..+40°C

2,4-2,4835 [Ty, (EBpona, SinoHusi, Kopes)
< 20 pbm (CE/MIC/KCC)

FCC/NCC: 7 km; CE/MIC/KCC/SRRC: 5 kv
(Npv OTCYTCTBIW NPENSTCTBIAIA 1 NOMEX)

6000 MAY, ITVIA-NOIMMEPHBI 25
1,2 A npwv HanpsbkeHn 7,4 B
MnaHLeTsb! 1 cMapThOHbI
0..+40°C

5870 MAY

1528
JvTnia-nonumepHbIn 4S
89,2 Brey

4681

-10°..+40°C
+5°..+440°C

160 Bt

© 3apsiaHbIf KOHUEHTPaTop Ans akkymynstopa Intelligent Flight Battery (P4CH)

HanpsbkeHvie
JvianasoH pabouvix Temnepatyp

1768
+5°...440°C

e ApanTep nuTaHWs nepemeHHoro Toka (PH4C160)

Hanpspkervie 17,4B
#HacTosiee KpaTkoe pyKOBOACTBO NONb30BATENS MOXET
HomuHasteHas MOLIHOCTS 160 BT 6bITb M3MEHEHO 6e3 NPeABaPUTENBHOIO YBEAOMIIEHNS.
AKTyanbHyto BEPCUIO OKYMEHTA MOXHO 3arpy3unTb ¢ BeG-caiiTa:
[1] Nopnepxka Mammneo oxupaeTcs B Grvpkaiilee Bpems. P .dji. /p4 i
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